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ABSTRAK 

Dalam pengoperasian motor DC (arus searah), kecepatan putaran motor tidak konstan. 

Motor DC merupakan sebuah perangkat elektromagnetis yang mengubah energi listrik 

menjadi energi mekanik. Kecepatan maksimum motor terjadi ketika motor tidak dibebani. 

Untuk mendapatkan kecepatan putaran motor yang diharapkan dapat digunakan system 
control dengan aplikasi Arduino IDE yang di terapkan pada system mikrokontrollernya 

arduino atmega328, arduino IDE sendiri merupakan pengendali mikro single board yang 

bersifat open source diturunkan dari wiring platform, dirancang untuk memudahkan 
penggunaan elektronik dalam berbagai bidang.  

Dalam skirpsi ini penulis membandingkan kecepatan putaran motor dc yang 

menggunakan variasi nilai pada aplikasi arduino IDE dan pemrograman yang diterapkan 
pada potensio yang dihubungkan dengan rangkaian driver L298N, dengan perbandingan 

yaitu kecepatan minimum motor DC pada 20% potensio 4780 rpm dengan torsi sebesar 

0,0035 Nm dan kecepatan maksimum pada 100% potensio 11908 rpm dengan torsi 

0,0014 Nm, lebih kecil daripada menggunakan program aplikasi Arduino IDE karena 
pada nilai maksimum di program adalah 255 di dapat kecepatan 12097 rpm dengan torsi 

0,0013 dan kecepatan minimumnya sebesar 4927 rpm dengan torsi 0,0034 Nm. 

 

Kata kunci: Motor DC, Arduino IDE, Kecepatan Putaran 
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ABSTRACT 

In the operation of a DC (direct current) motor, the rotational speed of the motor is not 

constant. DC motor is an electromagnetic device that converts electrical energy into 

mechanical energy. Maximum motor speed occurs when the motor is not loaded. To get 

the expected motor rotation speed, a control system can be used with the Arduino IDE 
application which is applied to the Arduino ATmega328 microcontroller system, the 

Arduino IDE itself is an open source single board micro controller derived from the 

wiring platform, designed to facilitate the use of electronics in various fields. 
In this thesis the author compares the rotational speed of a dc motor using a variation of 

values in the arduino IDE application and programming applied to a potentiometer 

connected to the L298N driver circuit, with a comparison that is the minimum speed of a 
DC motor at 20% potentio 4780 rpm with a torque of 0.0035 Nm and the maximum speed 

at 100% potentiation is 11908 rpm with a torque of 0.0014 Nm, slower than using the 

Arduino IDE application program because the maximum value in the program is 255, the 

speed is 12097 rpm with a torque of 0.0013 and the minimum speed is 4927 rpm with a 
torque 0.0034 Nm. 

 

Keywords: DC Motor, Arduino IDE, Rotational Speed  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang  

 Dalam pengoperasian motor DC (arus searah), kecepatan putaran motor 

tidak konstan. Motor DC merupakan sebuah perangkat elektromagnetis yang 

mengubah energi listrik menjadi energi mekanik. Kecepatan maksimum motor 

terjadi ketika motor tidak dibebani. Jika kecepatan motor pada waktu tersebut 

dapat diturunkan, konsumsi energy listrik menjadi berkurang. Pengaturan 

kecepatan dapat dilakukan dengan mengubah tegangan DC. Untuk mendapatkan 

kecepatan putaran yang diharapkan digunakan system control dengan aplikasi 

Arduino IDE yang dapat diterapkan pada system mikrokontrollernya. Arduino 

merupakan sistem yang lebih kompleks dalam pengaturan kecepatan motor dan 

akan menjaga kecepatan motor DC pada posisi kecepatan referensinya walaupun 

beban yang diberikan pada motor DC berubah-ubah.  

Arduino atmega328 merupakan pengendali mikro single board yang bersifat 

open source diturunkan dari wiring platform, dirancang untuk memudahkan 

penggunaan elektronik dalam berbagai bidang. Hardwarenya memiliki prosesor 

Atmel AVR dan Softwarenya memiliki bahasa pemrograman sendiri. Berdasarkan 

latar belakang tersebut penulis tertarik untuk mengangkat judul “Analisis 

Pengaturan Kecepatan Motor DC Dengan Menggunakan Arduino ATmega328 
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1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan masalah yang akan dibahas pada skripsi ini dapat dirumuskan 

sebagai berikut : 

Bagaimana menganalisa perhitungan perbandingan kecepatan putaran motor 

DC saat menggunakan variasi pada Arduino IDE dan variasi Potensio pada 

Arduino  Atmega 328 ? 

1.3 Tujuan 

Adapun tujuan dari pembuatan skripsi adalah : 

Melakukan analisa perhitungan perbandingan kecepatan putaran motor DC 

saat menggunakan variasi pada Arduino IDE dan variasi Potensio pada Arduino  

Atmega 328  

1.4 Batasan Masalah 

Agar permasalahan tidak terlalu luas, maka penulis membatasi pada hal-hal 

berikut : 

1.  Mikrokontroller yang digunakan adalah Arduino ATmega328 

2. Modul dan software mikrokontroler yang digunakan sebagai pusat proses 

dan pengaturan input dan output adalah aplikasi Arduino IDE 

3. Pengaturan kecepatan pada motor DC menggunakan rangkaian  driver 

1.5 Sistematika Penulisan 

Untuk memudahkan dalam penulisan skripsi ini, maka penulis menyusun 

dalam lima bab, yaitu : 
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BAB I.  PENDAHULUAN 

  Pada bab ini menguraikan tentang latar belakang, perumusan 

masalah, tujuan, batasan masalah, dan sistematika penulisan. 

BAB II. MOTOR DC 

 Pada bab ini dijelaskan teori pendukung tentang motor DC, 

pengenalan Mikrokontroler, Arduino, dan Software Visual Basic  

BAB III. PERANCANGAN MOTOR DC MENGGUNAKAN 

ARDUINO  

 Pada bab ini akan diuraikan langkah-langkah pembuatan model 

secara mekanik, elektrik dan programnya 

BAB IV. PERHITUNGAN HASIL DARI KECEPATAN MOTOR DC 

YANG DIHUBUNGKAN DENGAN ARDUINO UNO 

 Pada bab ini akan dibahas hasil pengujian dan analisis dari alat 

yang telah dibuat 

BAB V. KESIMPULAN DAN SARAN 

Bab ini merupakan penutup yang meliputi tentang kesimpulan yang 

di dapat setelah membuat alat ini dan saran yang diberikan demi 

kesempurnaan dan pengembangan alat ini pada masa yang akan 

datang 
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