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MOTTO

“Jangan katakana pada Allah SWT aku punya masalah besar, tetapi
katakan pada masalah bahwa aku punya Allah SWT Yang Maha Besar.”

-Ali bin Abi Thalib-
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Kedua orang tua yang ku cintai

Saudara/i beserta kerabatku
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ABSTRAK

Pada era modern ini, banyak aktivitas sehari – hari manusia dibantu atau

menggunakan teknologi, teknologi diciptakan untuk menghasilkan suatu barang

atau  produk  untuk  mempermudah  kerja  dan  aktivitas  manusia.  Salah  satunya

teknologi di bidang bengkel produksi.

Selama ini dalam proses pemotongan besi atau logam hanya menggunakan

gerinda  atau gergaji  besi  tangan sehingga mempersulit  mekanik dalam bekerja

terutama  pada  pemotongan  benda  kerja  yang  tebal  dan  memerlukan  tingkat

kepresisian.  Berdasarkan  uraian  diatas  guna  untuk  mempermudah  pekerjaan

manusia maka didapat ide untuk merancang suatu alat yaitu “Mesin Gergaji Besi

Bolak-Balik”  yang menggunakan mikroprosesor  arduino uno dapat  yang dapat

program sesuai yang dibutuhkan untuk pemotongan benda kerja.

Kata Kunci : “Mesin Gergaji Besi Bolak-Balik, Arduino uno”



ABSTRACK

In  this  modern  era,  many  human  daily  activities  are  assisted  or  use

technology, technology is created to produce an item or product to facilitate human

work and activities. One of them is technology in the field of production workshops.

So far,  the process of cutting iron or metal  only uses a grinder  or a hand

hacksaw,  making  it  difficult  for  mechanics  to  work,  especially  on  cutting  thick

workpieces that require a high level of precision. Based on the description above, in

order to facilitate human work, an idea was obtained to design a tool, namely the

"Alternating Hacksaw Machine" that  uses an Arduino Uno microprocessor,  which

can be programmed according to what is needed for cutting workpieces.

Keywords: "Reciprocating Hacksaw Machine, Arduino uno"
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BAB I

PENDAHULUAN 

1.1. Latar Belakang

Berkat ilmu pengetahuan dan kemajuan teknologi banyak kegiatan manusia

yang  menggunakan  alat-alat  tertentu  untuk  memudahkan  pengerjaannya.  Salah

satunya  pekerjaan  yang  berkaitan  dengan  alat  pemotong  besi.  Awalnya,

pemotongan  besi  dilakukan  dengan  menggunakan  gergaji  besi  secara  manual

kemudian  manusia  menciptakan mesin gerinda tangan ataupun saat  ini  inovasi

dengan  menggunakan  mesin  gergaji  bolak-balik  dengan menggunakan  arduino

untuk mempermudah pemotongan besi.

 Diciptakannya  mesin  gergaji  besi  bolak-balik  dengan  Arduino  ini  agar

mempermudah pekerja untuk memotong besi berbagai jenis dan dapat di kontrol

dengan laptop maupun handphone. Tidak hanya itu ini adalah kegelisahan pribadi

saya tentang lambannya inovasi teknologi dibidang permesinan produksi, Pada era

sekarang dengan kemajuan  teknologi  yang sangat  pesat  dapat  kita  manfaatkan

dengan salah satu yaitu Arduino. Arduino sangat berpotensi disandingkan dengan

berbagai  jenis  mesin  produksi  karna  mikroprosesor  ini  bersifat  open  source

dengan  kata  lain  dapat  diotak-atik  dengan  pemprograman  Bahasa  sesuai  yang

diinginkan.  Berdasarkan penjelasan di atas, maka penulis memilih tugas akhir

dengan judul ‘Perancangan Dan Pembuatan Mesin Gergaji Besi Bolak-Balik

Dengan Ardiuno’. 
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1.2. Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang, dapat dirumuskan masalah sebagai berikut.

1. Apakah  waktu  pemotongan  dilakukan  dengan  cepat  untuk  pemotongan

besi  menggunakan mesin gergaji besi bolak-balik dengan arduino ini?

2. Apakah  pemotongan  dengan  mesin  gergaji  besi  bolak-balik  dengan

arduino ini dapat menghasilkan pemotongan yang lurus dan rata?

1.3. Batasan Masalah

        Mengingat  luasnya  permasalahan  yang  dibahas,  penulis  membatasi

permasalahan sebagai berikut. 

1. Rancangan  gambar  mesin  gergaji  besi  bolak-balik  dengan  arduino

tersebut.

2. Alat  pemotong  dengan  hanya  digunakan  untuk  pemotongan  

lurus.

3. Menghitung ukuran bagian utama dan pemilihan  bahan tersebut.

4. Material dan ukuran benda uji dari besi antara lain

A. besi pejal diameter benda 20mm dan 40mm

            B. besi plat dengan tebal besi 8mm dan 10 mm

 5. Mikroprosesor Arduino uno   
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1.4. Tujuan

Berdasarkan rumusan masalah, tujuan dari penelitian ini adalah sebagai berikut.

1. Untuk mendapatkan hasil potongan besi plat dan as besi plat yang lurus

dan rata dalam pemotongan menggunakan mesin gergaji besi bolak-balik

dengan arduino.

2. Untuk memungkinkan pekerja melakukan perkerjaan lainnya karena alat

ini bisa dikontrol dengan bluetooth. 

3. Untuk mengetahui proses pembuatan dan perancangan mesin gergaji besi

dengan arduino.

4. Untuk mengetahui  hasil  uji  coba penggunaan mesin gergaji  besi  bolak-

balik dengan arduino. 

1.5. Manfaat

1. Untuk mendapatkan hasil potongan besi yang lurus dan presisi dan juga 

bisa  melakukan  perkerjaan  lainnya  tanpa  harus  menunggu  proses  alat  

berkerja.

2. Untuk memanfaatkan kemajuan teknologi dengan inovasi  

mikroprosesor arduino 
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1.6. Sistematika Penulisan

        Penulisan skripsi ini dibagi menjadi 5 (lima) bab dengan perincian masing-

masing bab adalah;

Bab I Pendahuluan

         Bab ini akan menjelaskan tentang latar belakang, rumusan masalah, batasan

masalah, tujuan, manfaat dan sistematika penulisan.

Bab II Dasar Teori

          Bab ini berisi tentang teori dasar yang akan digunakan dalam perencanaan

pembuatan alat mesin gergaji besi bolak-balik dengan ardiuno.

Bab III Metodologi Penelitian

          Bab ini  berisi tentang teori dasar yang akan digunakan dalam perencanaan

pembuatan mesin gergaji besi bolak-balik dengan ardiuno.

Bab IV Hasil dan Pembahasan

           Bab ini berisi tentang perhitungan yang akan terjadi dan  komponen mesin

gergaji besi bolak-balik dengan menggunakan ardiuno dan pembahasan hasil yang

telah didapat sipenulis.

Bab V Kesimpulan



5

   Bab ini merupakan bab terakhir skripsi ini, yang merupakan evaluasi dari 

perancangan dan pengujian yang dilakukan dengan berisikan hasil yang telah 

didapat pada bab-bab sebelumnya
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