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ABSTRAK 

Pada zaman modern ini, manusia banyak membuat inovasi-inovasi yang membantu 

mempermudah suatau pekerjaan, baik inovasi di bidang teknologi, kesehatan, pertanian, 

pembudidayaan dan lainnya. Salah satu inovasi yang membantu pekerjaan manusia 

adalah peralatan dan sistem yang sudah otomatis. Oleh karena itu dirancang alat untuk 

memberi pakan ikan yang dapat bekerja secara otomatis berdasarkan waktu atau jadwal 

pemberian pakan dan takaran pakan. Alat pengendali motor servo pemberi pakan ikan 

menggunakan aurduino dengan sumber matahari , Inverter sebagai pengubah tegangan 

DC ke AC dari panel surya ke charge controller, Panel surya sebagai pembangkit listrik 

yang diperoleh dari sinar matahari yang dilengkapi dengan charge controller dan aki 

sebagai penyimpan dan penyalur tegangan. Alat tersebut bekerja berdasarkan sistem 

penjadwalan yang telah di setting melalui Program. Alat akan bekerja sesuai jadwal yang 

telah diatur yaitu jam 08 : 00  pagi dan jam 17 : 00  sore serta kapasitas pakan yang keluar 

sudah terencana yaitu 10 kali buka katup pada wadah pakan. Pada saat pengujian nilai 

rata-rata Pemakaian daya pada siang hari yaitu 142,75 watt sedangkan pemakaian rata-

rata pada malam hari 125,72 watt, total daya terpakai pada malam hari yaitu 108,93 watt 

 

 
Kata Kunci :  motor servo,  aurduino, panel surya fotovoltaic 
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ABSTRACT 

In this modern era, humans make many innovations that help make work easier, both 

innovations in the fields of technology, health, agriculture, cultivation and others. One of 

the innovations that help human work is equipment and systems that are already 

automated. Therefore, a tool for feeding fish is designed that can work automatically 

based on the time or feeding schedule and feed dose. The servo motor controller that 

feeds fish uses an aurduino with a solar source, an inverter as a DC to AC voltage 

converter from the solar panel to the charge controller, solar panels as a power generator 

obtained from sunlight equipped with a charge controller and a battery as a voltage 

storage and distributor. The tool works based on a scheduling system that has been set 

through the program. The tool will work according to the schedule that has been set, 

namely at 08:00 in the morning and at 17: 00 in the afternoon and the feed capacity that 

comes out has been planned, namely 10 times opening the valve on the feed container. At 

the time of testing the average value of power consumption during the day was 142.75 

watts while the average usage at night was 125.72 watts, the total power used at night was 

108.93 watts 

 

 

Keywords: servo motor, aurduino, photovoltaic solar panels 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Pada zaman modern ini, manusia banyak membuat inovasi-inovasi yang 

membantu mempermudah suatau pekerjaan, baik inovasi di bidang teknologi, 

kesehatan, pertanian, pembudidayaan dan lainnya. Salah satu inovasi yang 

membantu pekerjaan manusia adalah peralatan dan sistem yang sudah otomatisi. 

Perkembangan teknologi yang semakin maju ini, membuat masyarakat 

mengharapkan adanya kemudahan dalam berbagi aspek kehidupan. Salah satunya 

mendukung kegiatan berwirausaha, sehingga usaha dapat dijalankan menjadi 

efisien, praktis, dan efektif. Bagi pembudidaya ikan yang memiliki sejumlah 

besar, dapat menjadi tugas yang sulit untuk menjaga mereka makan sepanjang 

waktu.  Umumnya para pembudidaya ikan masih menggunakan sistim 

konvensional untuk memberi makan ikan yang dipelihara. Mereka menggunakan 

tangan untuk menaburkan pakan pada kolam dan berjalan sepanjang pinggiran 

kolam yang luas. Kegiatan seperti itu bagi pembudidaya ikan akan menyita waktu 

dan tenaga. Alat sistem pemberi pakan ikan ini dirancang agar dapat 

mempermudah dan mengontrol pemberiaan pakan lebih teratur.Pengendalian 

prototipe ini dirancang dengan menggunakan beberapa koneksi berbagai 

komponen – kompenen yang di rangcang bekerja secara otomatis. Maka dari itu 

penulis tertarik untuk memberi judul “Alat Pengensali Motor Servo Pemberi 

Pakan Ikan  Menggunakan Arduino Dengan Sumber Energi Matahari“.
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1.2 Rumusan Masalah 

Adapun rumusan masalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana membuat alat pengendali motor servo pemberi pakan ikan 

menggunakan aurduiono dengan sumber matahari ? 

2. Bagaimana membuat motor servo dapat bekerja secara otomatis ? 

3. Komponen apa saja yang di butuhkan dalam membuat alat tersebut ? 

 1.3  Batasan Masalah 

Beberapa batasan masalah dalam perancangan Alat Pengendali Motor 

Servo Pemberi Pakan Ikan  Menggunakan Aurduino Menggunakan Energi 

Matahari : 

1. Motor Servo di program menggunakan Micro controller Aurduino UNO. 

2. Menggunakan Sensor untuk mengatur waktu. 

1.4  Tujuan Penelitian 

Tujuan dari tugas akhir ini adalah untuk mempelajari atau menganalisa 

tentang proses kerja motor servo pada alat pengendali pakan ikan yang dimana 

alat tersebut di aplikasikan dengan sumber energi matahari sebagai sumber arus 

listrik. 

1.5 Metode Penelitian 

Pada penulisan ini, berikut adalah metode - metode yang digunakan 

dalam penyempurnaan tugas akhir ini : 

a. Studi Pustaka 

Metode studi pustaka ini dilakukan dengan mengumpulkan, membaca, dan 

memahami sumber-sumber yang mendukung tugas akhir ini dari buku- 
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buku teori, jurnal-junal, catatan kuliah, internet dan lainnya sebagai 

referensi. 

b. Perancangan 

Metode perancangan ini berupa pemanfaatan sel surya serta perancangan  

secara mekanik, program, dan catu daya. 

1.6 Sistematika Penulisan 

Dalam penulisan tugas akhir ini akan dibagi dalam beberapa bab. 

Setiap  bab membahas satu pokok bahasan yang terdiri dari: 

BAB I PENDAHULUAN 

Pada bab ini menjelaskan mengenai latar belakang, rumusan 

masalah, batasan masalah, tujuan penelitian, manfaat penelitian, 

metode penulisan, dan sistematika penulisan dari pembuatan tugas 

akhir. 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini akan membahas tentang teori-teori yang mendukung 

dan menunjang tugas akhir ini. 

BAB III RANCANG BANGUN 

Pada bab ini menjelaskan perancangan secara keseluruhan yang 

terdiri dari Diagram Blok Rancangan, Alat dan Bahan, serta 

perancangan mekanik, perancangan elektronik, perancangan 

program, dan peracangan catu daya. 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

Pada bab ini membahas mengenai analisa dan pembahasan data 

hasil penelitian. 

BAB V PENUTUP 

Bab ini membahas kesimpulan dan saran dari analisa dan 

pembahasan pada tugas akhir  ini.
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