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BAB I PENDAHULUAN 1. 1. Latar Belakang Palang pintu atau yang lebih sering disebut 

portal adalah suatu alat yang sering digunakan untuk membatasi dan mengatur akses 

keluar masuk kendaraan di suatu area parkir kampus, kantor, mall, atau hotel. 

Diharapkan perancangan dan pembuatan alat palang pintu portal otomatis ini dapat 

terealisasikan dan terpasang serta digunakan pada pintu masuk area parkir dengan 

tujuan untuk membantu operator dalam proses membuka dan menutup pintu portal 

dengan mekanisme otomatis, sehingga lebih efektif dalam menekan waktu tunggu dan 

meningkatkan keamanan di area parkir.  

 

Oleh karena itu jika sistem perparkiran tidak dapat memenuhi syarat, maka aktifitas 

kendaraan akan sangat terganggu dan akan terasa kurang nyaman saat berkunjung di 

tempat-tempat umum seperti kampus, kantor, mall, dan hotel. Tujuan Adapun tujuan 

dari memodifikasi mekanisme pintu portal dengan kendali otomatis ini. Manfaat 

Adapun hasil dari perancangan serta pembuatan alat palang pintu portal dengan 

kendali otomatis ini diharapkan mampu memberikan manfaat berupa : 1. Menekan 

biaya perusahaan, kantor, atau institusi karena mengurangi petugas. 

 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 2. 1. Pengertian Portal Portal sendiri memiliki arti yang 

menurut kamus didefinisikan sebagai gerbang atau palang yang dipasang di ujung jalan 

atau pintu masuk area terbatas dan tempat khusus tertentu untuk membatasi dan 

mengatur masuknya kendaraan.  

 

Teori Dasar Mekanika dan Rumus Yang Digunakan Mekanika adalah suatu cabang ilmu 

fisika yang mempelajari benda yang berada dalam pengaruh gaya dan berkembang saat 

zaman Galileo dan Newton. Galileo merumuskan hukum-hukum benda-benda jatuh 

sedangkan Newton mempelajari gerak benda pada umumnya (Sarojo, 2002). 
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PERSEMBAHAN DAN MOTTO 

 

“Your efforts will never betray you. Go for it, all your efforts will pay off” 

 

“Sistem pendidikan yang bijaksana setidaknya akan mengajarkan kita betapa 

sedikitnya yang belum diketahui oleh manusia, dan seberapa banyak yang masih 

harus ia pelajari” 

 

“Kesuksesan tidak akan berpihak pada orang-orang yang malas” 

(Penulis) 

 

Kupersembahkan untuk  : 

❖ Kedua orang tuaku yang ku cintai dan sayangi  

❖ Saudara kakak dan adikku yang telah memberiku dorongan motivasi 

❖ Teman - teman seperjuangan 2018 Teknik Mesin Universitas Tridinanti 

❖ Almamaterku 
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ABSTRAK 

 

 

Tujuan dari penulisan tugas akhir ini yaitu merancang dan mengimplementasikan 

sebuah rangkaian kelistrikan yang berfungsi untuk membuka dan menutup pintu 

portal dengan kendali otomatis. Perancangan dan pembuatan alat pintu parkir 

otomatis ini diharapkan nantinya dapat direalisasikan dan terpasang pada pintu 

masuk area parkir dengan tujuan untuk membantu operator dalam proses membuka 

dan menutup pintu portal dengan mekanisme otomatis sehingga lebih efektif dalam 

menekan waktu tunggu. 

Cara kerja dari sistem parkir ini adalah dengan cara kendaraan mendekat kearah 

area pembacaan sensor infra merah buka maka pintu portal akan terbuka dan setelah 

kendaraan melewati sensor infra merah tutup, maka pintu portal akan tertutup. 

Spesifikasi dari palang portal ini yaitu memiliki panjang lengan 1 meter yang 

terbuat dari Aluminium serta didukung penggerak motor DC 12V 12 Watt 130 rpm 

dengan daya supply 220VAC dan mamiliki sudut buka sampai dengan 90°. 

 

Kata Kunci : Sistem Parkir, Kendali Otomatis, Pintu Portal, Motor DC 
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ABSTRACT 

 

 

The purpose of this final project is to design and implement an electrical circuit that 

functions to open and close portal doors with automatic control. It is hoped that the 

design and manufacture of this Autogate Barrier will be realized and installed at the 

entrance to the parking area with the aim of assisting operators in the process of 

opening and closing Autogate with an automatic mechanism so that they are more 

effective in reducing waiting time. 

The workings of this parking system are by means of the vehicle approaching the 

reading area of the PIR open sensor, the Autogate Barrier will open and after the 

vehicle passes the PIR closed sensor, the Autogate Barrier will close. The 

specifications of Autogate Barrier are that it has an arm length of 1 meter from 

aluminum materials and is supported by a 12V 12 Watt 130 rpm DC motor with 

220VAC power supply and has an opening angle of up to 90°. 

 

Keywords : Parking System, Automatic Control, Barrier Gate, DC Motor
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

 

1. 1. Latar Belakang 

Palang pintu atau yang lebih sering disebut portal adalah suatu alat yang 

sering digunakan untuk membatasi dan mengatur akses keluar masuk kendaraan di 

suatu area parkir kampus, kantor, mall, atau hotel. Dengan adanya pelayanan yang 

baik pada sistem perparkiran kendaraan, maka akan meningkatkan keamanan 

fasilitas umum di area tersebut. Salah satu bentuk upaya untuk memberikan 

kemudahan dan keamanan yaitu dengan cara mengembangkan sistem otomasi 

perparkiran. 

Diharapkan perancangan dan pembuatan alat palang pintu portal otomatis 

ini dapat terealisasikan dan terpasang serta digunakan pada pintu masuk area parkir 

dengan tujuan untuk membantu operator dalam proses membuka dan menutup pintu 

portal dengan mekanisme otomatis, sehingga lebih efektif dalam menekan waktu 

tunggu dan meningkatkan keamanan di area parkir. 

Oleh karena itu jika sistem perparkiran tidak dapat memenuhi syarat, maka 

aktifitas kendaraan akan sangat terganggu dan akan terasa kurang nyaman saat 

berkunjung di tempat-tempat umum seperti kampus, kantor, mall, dan hotel. 

Berdasarkan dari uraian yang dibahas, maka didapat suatu ide untuk 

diadakannya “Modifikasi Mekanisme Pintu Portal Dengan Kendali Otomatis”. 
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1. 2. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang, maka rumusan masalah dalam memodifikasi 

mekanisme pintu portal dengan kendali otomatis, yaitu : 

1. Bagaimana cara memodifikasi mekanisme pintu portal dengan kendali otomatis? 

2. Dapatkah mekanisme pintu portal dengan kendali otomatis yang dimodifikasi 

berfungsi sebagaimana mestinya? 

 

1. 3. Batasan Masalah 

Sebagai batasan dalam pembahasan rumusan masalah, maka ruang lingkup 

pembahasan dibatasi, yaitu : 

1. Perancangan alat dan modifikasi pintu portal dengan kendali otomatis. 

2. Menentukan ukuran bagian utama dari alat pintu portal. 

3. Menghitung gaya-gaya dan tegangan-tegangan yang terjadi, yang diikuti dengan 

pemilihan bahan yang sesuai pada alat pintu portal. 

4. Menghitung kebutuhan besar daya motor penggerak pintu portal. 

5. Pembuatan dan perakitan alat. 

 

1. 4. Tujuan 

Adapun tujuan dari memodifikasi mekanisme pintu portal dengan kendali 

otomatis ini, adalah : 

1. Membantu operator dalam proses membuka dan menutup pintu portal dengan 

mekanisme otomatis sehingga lebih efektif dalam menekan waktu tunggu. 

2. Meningkatkan sistem keamanan di area umum seperti kampus, dealer, mall, atau 

hotel. 
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3. Menertibkan area parkir dan mempermudah petugas untuk monitoring akses 

kendaraan yang hendak masuk maupun keluar dari area parkir. 

 

1. 5. Manfaat 

Adapun hasil dari perancangan serta pembuatan alat palang pintu portal 

dengan kendali otomatis ini diharapkan mampu memberikan manfaat berupa : 

1. Menekan biaya perusahaan, kantor, atau institusi karena mengurangi petugas. 

2. Sebagai alat untuk penanda pemberhentian sementara, agar mengatur lalu lintas 

dan pengawasan kendaraan dapat teratur dan tertib. 

3. Meningkatkan keamanan di area tersebut dan meminimalkan potensi pencurian 

dan tindakan kriminal. 
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