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BAB I PENDAHULUAN Latar Belakang Dongkrak mobil adalah alat yang digunakan 

untuk mengangkat mobil dan menjaganya tetap pada ketinggian tertentu. Gaya angkat 

dongkrak mobil biasanya dicapai melalui spindel berulir atau hidrolik silinder. Hanya 

dengan menggunakan tenaga manual, dongkrak mobil memungkinkan kita untuk 

mengangkat kendaraan ke ketinggian tertentu. Ada berbagai dongkrak mobil yang 

dirancang untuk mengangkat kendaraan dari tanah. Namun pada umumnya 

dioperasikan secara manual yang menyiratkan bahwa hal ini memerlukan upaya fisik 

extra dari pengemudi berarti tidak mudah bagi orang tua atau wanita untuk 

mengoperasikannya.  

 

Dongkrak mobil adalah perangkat penting yang harus dimiliki semua pemilik mobil 

untuk membantu dalam memperbaiki mobil mereka ketika diperlukan dan biasanya 

kebutuhan tersebut sering kali diperlukan pada saat ban kempes atau penggantian ban 

dengan memodifikasi dongkrak tersebut diharapkan agar lebih efisien saat 

penggunaanya. Rumusan Masalah Masalah yang akan dibahas pada laporan Proyek 

akhir ini adalah bagaimana merancang, membuat serta modifikasi dongkrak mekanik 

dengan menggabungkan sistem elektrik berupa motor listrik.?  

 

Batasan Masalah Pada kendaraan seperti mobil, untuk mengatasi masalah terjadinya 

kebocoran ban harus menggunakan alat khusus yang sering disebut dongkrak. Agar 

penelitian ini lebih fokus dan terarah dalam hal penganalisaan yaitu sebagai berikut : 

Dongkrak harus aman saat digunakan. Dongkrak yang digunakan harus mekanis. Dalam 

proses pengangkatan harus stabil. Tujuan Berdasarkan rumusan masalah diatas, maka 

tujuan penelitian ini sebagai berikut. Sebagai penambahan atau pengembangan ilmu 

dalam hal dongkrak dan mengetahui sistem kerja dongkrak.  
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ABSTRAK 

 

Adapun tujuan dalam Rancang bangun dongkrak mekanis menjadi elektrik 

menggunakan motor listrik dengan tegangan api dari baterai mobil adalah. 

Mempermudah dalam proses pengangkatan sesuai kemampuan alat yang diuji, 

dengan kapasitas kemampuan alat untuk mengangkat beban dalam proses 

perancangan alat tersebut. Sebagai penambahan atau pengembangan ilmu dalam 

hal dongkrak dan mengetahui sistem kerja dongkrak. 

Dari hasil pengujian alat dongkrak tinggi. Pengujian ini dilakukan dengan 3 

percobaan yaitu. Pengujian pertama didapat dengan beban sebesar 50 kg dengan 

lamanya waktu selama 5 detik mendapatkan hasil yang cukup cepat. Pengujian 

yang kedua dengan beban sebesar 80 kg dengan lamanya waktu selama 6 detik. 

Pengujian yang ketiga dengan beban sebesar 100 kg lama waktu  yang diperlukan 

7 detik. 

Dari pengujian yang dilakukan sebanyak 3 kali dengan membutuhkan waktu rata-

rata 6 detik, sehingga dapat disimpulkan proses pengangkatan lebih cepat 

dibandikan dengan dongkrak cara manual. 

 

Kata Kunci : Rangka, Motor DC, Dongrak Ulir 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang  

Dongkrak mobil adalah alat yang digunakan untuk mengangkat mobil dan 

menjaganya tetap pada ketinggian tertentu. Gaya angkat dongkrak mobil biasanya 

dicapai melalui spindel berulir atau hidrolik silinder. Hanya dengan menggunakan 

tenaga manual, dongkrak mobil memungkinkan kita untuk mengangkat kendaraan 

ke ketinggian tertentu. 

Ada berbagai dongkrak mobil yang dirancang untuk mengangkat 

kendaraan dari tanah. Namun pada umumnya dioperasikan secara manual yang 

menyiratkan bahwa hal ini memerlukan upaya fisik extra dari pengemudi berarti 

tidak mudah bagi orang tua atau wanita untuk mengoperasikannya. 

Dongkrak mobil adalah perangkat penting yang harus dimiliki semua 

pemilik mobil untuk membantu dalam memperbaiki mobil mereka ketika 

diperlukan dan biasanya kebutuhan tersebut sering kali diperlukan pada saat ban 

kempes atau penggantian ban dengan memodifikasi dongkrak tersebut diharapkan 

agar lebih efisien saat penggunaanya. 

 

1.2. Rumusan Masalah 

Masalah yang akan dibahas pada laporan Proyek akhir ini adalah 

bagaimana merancang, membuat serta modifikasi dongkrak mekanik dengan 

menggabungkan sistem elektrik berupa motor listrik.? 
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1.3. Batasan Masalah 

Pada kendaraan seperti mobil, untuk mengatasi masalah terjadinya 

kebocoran ban harus menggunakan alat khusus yang sering disebut dongkrak. 

Agar penelitian ini lebih fokus dan terarah dalam hal penganalisaan yaitu sebagai 

berikut : 

1. Dongkrak harus aman saat digunakan. 

2. Dongkrak yang digunakan harus mekanis. 

3. Dalam proses pengangkatan harus stabil. 

 

1.4. Tujuan  

Berdasarkan rumusan masalah diatas, maka tujuan penelitian ini sebagai 

berikut. Sebagai penambahan atau pengembangan ilmu dalam hal dongkrak dan 

mengetahui sistem kerja dongkrak. 

 

1.5. Manfaat  

Modikasi ini diharapkan dapat memberikan manfaat bagi semua pihak 

terutama bagi penulis sendiri, dan juga yang terpenting bagi penulis adalah  

1. Mempermudah dalam proses pengangkatan sesuai kemampuan alat yang 

diuji, dengan kapasitas kemampuan alat untuk mengangkat beban dalam 

proses perancangan atau modifikasi alat tersebut. 

2. Mengetahui perhitungan modifikasi mulai dari awal perancangan hingga 

akhir, terlebih bagi penulis untuk bisa mengembangkan teknologi yang 

semakin berkembang. 
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