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ABSTRAK 

Pengendara mobil dan pemotor serta pejalan  kaki ketika akan  masuk atau keluar 

rumah akan membuka pintu  pagar terlebih dahulu dan  menutupnya  kembali, hal 

ini cukup menyita waktu  pengendara mobil dan  pemotor. Oleh karena itu, 

dibutuhkannya suatu alat pengendali otomatis untuk membuka atau menutup pagar. 

Berdasarkan kebutuhan tersebut, pada tugas akhir ini dibuat sebuah Prototype 

Penggerak Pagar Rumah Otomatis Dengan Menggunakan RFID dan IoT . Sistem 

ini menggunakan mikrokontroler arduino Uno R3 sebagai perangkat utama. 

Kemudian dengan perangkat tambahan berupa Modul RFID Dan IoT (Hc- 05) 

sebagai interface antara input yaitu sebuah smartphone android dan Id card dengan  

mikrokontroler arduino Uno R3. Pengguna memberikan input dan Id card dari 

sebuah aplikasi android pada Smartphone, selanjutnya Modul (Hc - 05) dan RFID 

menangkap input untuk ditransmisikan ke mikrokontroler arduino. Mikrokontroler 

arduino memproses input dan akan bekerja sesuai input untuk mengendalikan  pintu  

pagar secara otomatis dengan bantuan motor DC. L298n dan limit switch Prototype 

Penggerak Pagar Rumah Otomatis Dengan Menggunakan RFID dan IoT  ini 

mampu bekerja sesuai sistem yang diharapkan. Jarak  koneksi Bluetooth (Hc-05)  

maksimal yang diperoleh adalah 10 meter.  Sedangkan RFID 1 milimeter. Motor 

DC dapat berputar 2 arah, untuk membuka pagar dan menutup pagar. Untuk 

membuka pagar, lama waktu yang dibutuhkan motor DC selama  0,1427 detik 

dengan time delay response 0.0162 detik dan untuk menutup pagar selama 0,1420 

detik dengan time delay response 0,0158 detik Serta Torsi yang dibutuhkan Untuk 

menggerakan pagar adalah lebih dari 7215 N yaitu sebesar 1.1752N 

Kata Kunci : Pagar Otomatis, RFID, Hc-05 (Bluetooth), Arduino Uno R3, 

Smartphone android, Motor DC 
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ABSTRACT 

Car drivers and motorbike drivers as well as pedestrians when entering or leaving 

the house will open the gate first and close it again, this takes up quite a lot of time 

for car drivers and motorbike drivers. Therefore, an automatic control device is 

needed to open or close the fence. Based on these needs, in this final project a 

Prototype for Automatic Home Fence Driving Using RFID and IoT was created. 

This system uses the Arduino Uno R3 microcontroller as the main device. Then 

with additional devices in the form of an RFID and IoT Module (Hc-05) as an 

interface between the input, namely an Android smartphone and an ID card with an 

Arduino Uno R3 microcontroller. The user provides input and an ID card from an 

Android application on the Smartphone, then the Module (Hc - 05) and RFID 

capture the input to be transmitted to the Arduino microcontroller. The Arduino 

microcontroller processes the input and will work according to the input to control 

the gate automatically with the help of a DC motor. The L298n and limit switch 

Prototype for Automatic Home Fence Driving Using RFID and IoT are able to work 

according to the expected system. The maximum Bluetooth connection distance 

(Hc-05) obtained is 10 meters. Meanwhile, RFID is 1 millimeter. The DC motor 

can rotate in 2 directions, to open the fence and close the fence. To open the fence, 

the time required for a DC motor is 0.1427 seconds with a response time delay of 

0.0162 seconds and to close the fence is 0.1420 seconds with a response time delay 

of 0.0158 seconds. The torque required to move the fence is more than 7215 N. 

namely 1.1752N 

 

Keywords: Automatic Fence, RFID, Hc-05 (Bluetooth), Arduino Uno R3, 

Android Smartphone, DC Motor 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

 Arduino adalah salah satu produk papan elektronik yang mengandung 

sebuah mikrokontroler AVR yang menjadi sebuah kesatuan atau biasa dikenal 

dengan sistem minimum. Arduino merupakan sebuah modul pepan pengembang 

yang sifatnya terbuka (open-source), fleksibel, dan mudah digunakan dalam hal 

perangkat keras dan perangkat lunak. ( Kautsar 2015 ). 

 Kriminalitas yang tinggi seiring perkembangan teknologi dan zaman 

sekarang ini menyebabkan sistem keamanan menjadi kebutuhan mutlak untuk 

diterapkan, guna melindungi aset dan privasi yang dimuliki. Diharapkan dengan 

penerapan sistem keamanan tersebut, dapat memberi rasa aman dan nyaman, serta 

menekan angka kriminalitas yang terjadi di masyarakat khususnya tindak kejahatan 

pencurian. 

 Tindak kejahatan pencurian banyak terjadi di sekitar rumah, seperti 

pencurian di dalam garasi dengan cara membobol pintu garasi. Pintu garasi adalah 

pintu yang biasanya digunakan untuk jalan keluar masuk kendaraan. Karena 

keamanan yang dijadikan sebagai prioritas utama, biasanya seseorang akan 

memberikan kunci pada pintu garasi, namun terkadang kunci itu bisa hilang atau 

diduplikat oleh pihak yang tidak bertanggung jawab dan mudahnya pembobolan 

dilakukan pada kunci pintu garasi. 

 Disamping keamanan manusia juga menginginkan sistem yang lebih praktis 

dan mudah dalam penggunaan pintu garasi. Karena sebagai orang malas 
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untuk membuka dan menutup pintu garasi apalagi jika keadaan hujan. Oleh karena itu 

penerapan penggunaan sistem keamanan RFID dan IOT adalah salah satu cara untuk 

melindungi keamanan rumah sehingga menghindari dari tindak pencurian maupun 

duplikat kunci konvensional pada pagar rumah. 

 Berdasarkan kondisi tersebut, diperlukan suatu sistem yang dapat mengontrol 

pintu pagar secara otomatis dan tetap menjaga keamanan, dengan begitu akan lebih 

efesien dalam hal waktu juga aman karena memakai sistem RFID dan IOT. Selain itu, 

jika menuju rumah dengan menggunakan kendaraan  ataupun berjalan kaki maka akan 

tetap bisa membuka pintu pagar otomatis lebih cepat dan mempermudah pekerjaan 

tanpa harus bersentuhan secara langsung dan tanpa menggunakan tenaga untuk 

membuka pagar tersebut. 

 Berdasarkan uraian dari latar belakang diatas tersebut, maka penulis tertarik 

untuk melakukan penelitian dalam bentuk skripsi dengan mengambil judul 

“PROTOTYPE PENGGERAK PAGAR RUMAH OTOMATIS DENGAN 

MENGGUNAKAN RFID DAN IOT”. 

1.2 Rumusan Masalah 

1. Bagaimana membuat dan merancang pintu otomatis dengan menggunakan 

sistem RFID dan IOT. 

2. Bagaimana membuka dan menutup pagar otomatis secara efesien terhadap 

waktu dan tetap terkendali keamanannya. 

3. Bagaimana cara menghitung torsi dan RPM 
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1.3 Batasan Masalah 

Agar hasil yang didapat lebih tepat dan terperinci, maka penulis memberikan 

batasan masalah yang akan dibahas yaitu:  

1. Sistem pengontrol pintu otomatis ini menggunkan perintah melalui RFID dan 

IOT. 

2. Program alat ini menggunkan bahasa program arduino IDE. 

3. Proyek ini hanya berupa prototipe yang disimulasikan. 

1.4 Tujuan Penulisan 

1. Untuk mengetahui cara merancang dan membuat pintu pagar rumah otomatis 

menggunakan sistem RFID dan IOT. 

2. Bagaimana prinsip kerja pintu pagar rumah agar dapat terbuka dan tertutup 

secara otomatis dengan menggunakan RFID dan IOT. 

1.5 Sistematika Penulisan 

 Adapun sistematika yang digunakan dalam penulisan tugas akhir ini terdiri 

dari lima bab yang secara garis besar dapat diuraikan sebagai berikut : 

BAB I : PENDAHULUAN 

 Bab ini berisi tentang latar belakang, perumusan masalah, pembatasan 

masalah,tujuan penulisan, dan sistematika penulisan. 

BAB II : KAJIAN PUSTAKA 
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 Pada bab ini membahas tentang teori- teori yang berkaitan dengan penelitian, 

baik dari jurnal,buku,maupun berbagai sumber literatur lainnya dan penelitian 

terdahulu. 

BAB III : METODELOGI PENELITIAN 

 Pada bab ini menguraikan tentang alat dan bahan, metode pendekatan dan 

pembuatan alat serta prosedur perancangan. 

BAB IV : HASIL DAN PEMBAHASAN 

 Pada bab ini mumuat hasil simulasi dan implementasi serta analisis dari hasil 

mengenai perancangan alat, prinsip kerja alat serta penguji alat.  

BAB V : KESIMPULAN DAN SARAN 

 Pada bab ini berisi kesimpulam dan saran dari hasil pembahasan yang telah 

diperoleh. 
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