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BAB I PENDAHULUAN 1. 1. Latar Belakang Kemajuan bidang teknologi yang semakin 

pesat dan berkembang merupakan aspek sebuah pengetahuan yang mengharuskan 

kalangan pendidikan tinggi untuk dapat lebih meningkatkan kemampuan dalam 

penguasa teknologi khususnya pada teknologi tepat guna.  

 

teknologi tepat guna merupakan teknologi yang tepat sasaran yang dapat dimanfaatkan 

oleh masyarakat umum. Perancangan alat angkat dan angkut troli elektrik dengan 

ketinggian maksimal 1 meter memanfaatkan putaran mesin derek merupakan respons 

terhadap kebutuhan masyarakat yang membutuhkan alat yang efisien, aman, dan 

fleksibel untuk mengangkat dan memindahkan beban dengan tingkat ketinggian yang 

berbeda.  

 

Dalam berbagai sektor industri seperti konstruksi, manufaktur, gudang, dan logistik, 

serta keamanan dalam pengangkatan dan pemindahan beban menjadi kunci untuk 

meningkatkan produktivitas dan mengurangi risiko kecelakaan kerja. Dalam penelitian 

ini, penulis ingin merancang sebuah alat angkat dan angkut troli elektrik yang memiliki 

kemampuan angkat dan angkut pada tingkat ketinggian 1 meter.  

 

dalam perancangan ini, penulis akan memanfaatkan putaran mesin derek sebagai 

tenaga penggeraknya. Dengan demikian, penggunaan alat angkat dan angkut troli 

elektrik yang dirancang dengan baik dan memanfaatkan teknologi mesin derek 

diharapkan dapat 2 memberikan solusi yang lebih efektif dan efisien dalam 

pengangkutan barang- barang begerak di bidang industri.  

 

Maka dari itu penulis memilih judul, yaitu : ” Perancangan Alat Angkat dan Angkut Troli 

Elektrik Dengan Ketinggian Maksimal 1 Meter Memanfaatkan Putaran Mesin Derek ” 1. 
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Motto 

The object of education is to prepare the young to educate themselves 

throughout their lives 

‘’Pendidikan bukan cuma pergi ke sekolah dan mendapatkan gelar. Tapi, 

juga soal memperluas pengetahuan dan menyerap ilmu kehidupan.’’ 

‘’Maka sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan. Sesungguhnya 

bersama kesulitan ada kemudahan. Maka apabila engkau telah selesai (dari 

sesuatu urusan), tetaplah bekerja keras (untuk urusan yang lain). Dan hanya 

kepada Tuhanmulah engkau berharap.’’ 

 

Kupersembahkan untuk : 

 Kedua Orang Tuaku Tercinta 

 Saudara-Saudariku 

 Teman-teman Seperjuangan 

 Almamaterku 
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ABSTRAK 

 

Perancangan alat angkat dan angkut troli elektrik dengan ketinggian 

maksimal 1 meter memanfaatkan putaran mesin derek adalah beban angkat maks 

87,74 kg, daya motor penggerak 1,5 hp, beban tali maks 95,24 kg, bahan tali baja 

6x19+IWRC, dengan kekuatan maks 160 kg/mm2, ketinggian alat angkat mesin 

derek maksimum 1 meter. Troli elektrik adalah alat yang digunakan untuk 

mengangkut barang atau beban dengan bantuan mesin derek. perancangan dan 

mengembangkan alat yang digunakan untuk mengangkut atau membawa barang 

atau beban dari satu tempat ke tempat lain dengan lebih mudah. penggerakan troli 

elektrik dikendalikan oleh motor listrik yang dioperasikan oleh pengguna melalui 

kontrol yang terletak pada troli. troli ini menyediakan solusi efisien dalam 

mengatasi pengangkutan vertikal. 

 

Kata kunci : Pengangkat, Pengangkut, Mesin Derek 
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ABSTRACT 

 

 The design of electric trolley lifting and transport equipment with a 

maximum height of 1 meter utilizing a rotating crane machine is a maximum 

lifting load of 87,74 kg, 1.5 hp motor power, maximum rope load of 95,24 kg, 

6x19+IWRC steel rope material, withmaximum strength 160 kg/mm2, maximum 

crane lifting height 1 meter. An electric trolley is a tool used to transport goods or 

loads with the help of a crane. designing and developing tools used to transport 

or carry goods or loads from one place to another more easily. the electric trolley 

drive is controlled by an electric motor which is operated by the user via controls 

located on the trolley. This trolley provides an efficient solution in overcoming 

vertical transportation. 

 

Keywords : Lifter, Carrier, Crane Machine 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1. 1. Latar Belakang 

Kemajuan bidang teknologi yang semakin pesat dan berkembang 

merupakan aspek sebuah pengetahuan yang mengharuskan kalangan pendidikan 

tinggi untuk dapat lebih meningkatkan kemampuan dalam penguasa teknologi 

khususnya pada teknologi tepat guna. teknologi tepat guna merupakan teknologi 

yang tepat sasaran yang dapat dimanfaatkan oleh masyarakat umum. 

Perancangan alat angkat dan angkut troli elektrik dengan ketinggian 

maksimal 1 meter memanfaatkan putaran mesin derek merupakan respons 

terhadap kebutuhan masyarakat yang membutuhkan alat yang efisien, aman, dan 

fleksibel untuk mengangkat dan memindahkan beban dengan tingkat ketinggian 

yang berbeda. Dalam berbagai sektor industri seperti konstruksi, manufaktur, 

gudang, dan logistik, serta keamanan dalam pengangkatan dan pemindahan beban 

menjadi kunci untuk meningkatkan produktivitas dan mengurangi risiko 

kecelakaan kerja. 

Dalam penelitian ini, penulis ingin merancang sebuah alat angkat dan 

angkut troli elektrik yang memiliki kemampuan angkat dan angkut pada tingkat 

ketinggian 1 meter. dalam perancangan ini, penulis akan memanfaatkan putaran 

mesin derek sebagai tenaga penggeraknya. 

Dengan demikian, penggunaan alat angkat dan angkut troli elektrik yang 

dirancang dengan baik dan memanfaatkan teknologi mesin derek diharapkan 
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dapat memberikan solusi yang lebih efektif dan efisien dalam pengangkutan 

barang-barang begerak di bidang industri. 

Maka dari itu penulis memilih judul, yaitu : ”Perancangan Alat Angkat 

dan Angkut Troli Elektrik Dengan Ketinggian  Maksimal 1 Meter 

Memanfaatkan Putaran Mesin Derek” 

1. 2. Rumusan Masalah 

Dapatkah alat angkat dan angkut troli elektrik penggerak mesin derek 

mengangkat beban dengan ketinggian 1 meter ? 

1. 3. Batasan Masalah 

Mengingat begitu luasnya masalah yang akan dibahas, maka penulis 

membatasi  permasalahnya, yaitu : 

1. Merancang gambar kerja dan detail alat. 

2. Perhitungan bagian-bagian alat utama besar daya dan putaran mesin penggerak. 

1. 4. Tujuan  

Tujuan dari perancangan alat angkat dan angkut troli elektrik ketinggian 

maksimal 1 meter yang memanfaatkan putaran mesin derek adalah untuk 

memudahkan dan meningkatkan efisiensi dalam proses pengangkutan barang 

dengan berbagai ketinggian yang berbeda di suatu lokasi, dengan menggunakan 

alat ini, diharapkan dapat meminimalisir resiko cedera pekerja yang terkait dengan 

pengangkutan barang secara manual, dapat menghemat tenaga kerja dan 

mempercepat waktu pengangkutan barang. 
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1. 5. Manfaat 

Manfaat yang diperoleh dari perancangan alat angkat dan angkut troli 

elektrik dengan ketinggian maksimal 1 meter yang memanfaatkan putaran mesin 

derek adalah : 

1. Memanfaatkan ilmu pengetahuan yang telah didapatkan selama masa 

perkuliahan di Jurusan Teknik Mesin kontruksi baik secara teori maupun 

praktik. 

2. Perancang alat angkat & angkut troli electrik dengan ketinggian maksimal 1 

meter memanfaatkan putaran mesin derek dapat memberikan solusi dalam 

mengangkut barang yang berat dan besar dengan lebih mudah dan aman. 

3. Keselamatan kerja dapat ditingkatkan karena pekerjaan mengangkat dan 

mengangkut barang dapat dilakukan dengan lebih mudah, cepat, dan aman. 
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1. 6. Sistematika Penulisan 

Penulisan tugas akhir ini dibagi menjadi 5 bab dengan perincian masing-

masing bab adalah : 

Bab I.     Pendahuluan 

Bab ini menguraikan tentang latar belakang, perumusan masalah, 

tujuan, manfaat, dan sistematika penulisan. 

Bab II.     Tinjauan Pustaka 

Bab ini menjelaskan tentang teori dasar yang mendukung dalam 

perancang alat angkat dan angkut troli elektrik. 

Bab III.   Metodologi Perancangan 

Bab ini berisi tentang metodologi yang akan digunakan penulisan dalam 

menyelesaikan tugas akhir yaitu tentang perancangan alat angkat dan 

angkut troli elektrik. 

Bab IV.    Pada bab ini membahas peritungan dan rumus–rumus yang digunakan 

untuk peritungan alat angkat dan angkut troli elektrik . 

Bab V.    Kesimpulan dan Saran 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

55 
 

DAFTAR PUSTAKA 

 

Gere, James M.. Timoshenko, Stephen p. (1878-1972). Mechanics of Materials. 

New York: Standford University. 

Sugiyarto, Y. (2014). Perkakas Tangan, Manufacturing and Materials 

Engineering, ICAMME 2014, Vol. 5 pp 1-3. 

Sularso, Ir. MSME. Kiyokatsu Suga Prof, “Dasar-dasar Perencanaan dan 

Pemilihan Elemen Mesin”, Cetakan ke sebelas PT. Pradnya Paramita, 

Jakarta, 2013. 

N. Rudenko, “Materials Handling Equipment“, Peace Publisher, Moscow “Rope 

for General Purpose” , Amerika. 

Usman Multhalib, 2020. Artikel sepeda, fisika dasar, gaya, gowes, persamaan 

gaya, pesepda, portal sepeda. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


	b35dd8b03592bf6a4aedb2b2da98579d61391515c46348c53c76385ad32cbead.pdf
	BAB 1 Septa
	Motto
	ABSTRAK
	ABSTRACT
	KATA PENGANTAR
	DAFTAR ISI
	DAFTAR GAMBAR
	DAFTAR TABEL
	BAB I PENDAHULUAN
	1. 1. Latar Belakang
	1. 2. Rumusan Masalah
	1. 3. Batasan Masalah
	1. 4. Tujuan
	1. 5. Manfaat
	1. 6. Sistematika Penulisan


	DAPUS
	DAFTAR PUSTAKA


	53904ea7c9ebbc383a54c01780c7cfb0286d89d58a09d737ebea25c2c06842ae.pdf
	792e1ecbc2b2c23ea9d657f8af110f8338a3d133c41bd21107d2d63c1681ee86.pdf
	b35dd8b03592bf6a4aedb2b2da98579d61391515c46348c53c76385ad32cbead.pdf

