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ABSTRAK  

Tanaman kelapa ini merupakan salah satu tanaman yang termasuk banyak 

tumbuh didaerah tropis seperti Indonesia. Tanaman kelapa ini memiliki nilai 

ekonomi yang sangat tinggi dikarenakan hampir seluruh bagian tanaman ini dapat 

digunakan untuk kebutuhan manusia sehari-hari.  

Studi pustaka, adalah membaca sebuah buku untuk mendapatkan rumus-

rumus yang berkaitan dengan perancangan alat pemarut dan pemeras yang 

berhubungan dengan tugas akhir ini, agar perancangan alat lebih muda untuk 

melakukan perhitungan pada alat yang akan dibuat. 

Proses pemarut dan pemeras santan kelapa, lebih cepat dibandingkan secara 

manual karena dengan waktu pemarut dan pemeras  selama 5 menit, Pengguna 

mesin pemarut dan pemeras santan kelapa ini menggunakan bantuan motor listrik, 

sehingga tidak imemerlukan tenaga manusia yang besar. 

Kesimpulan yang dapat diperoleh adalah : Proses pemarut dan pemeras 

santan kelapa, lebih cepat dibandingkan secara manual karena dengan waktu 

pemarut dan pemeras  selama 5 menit. Pengguna mesin pemarut dan pemeras santan 

kelapa ini menggunakan bantuan motor listrik, sehingga tidak imemerlukan tenaga 

manusia yang besar. 

 

Kata Kunci : Tanaman Kelapa,Alat Pemarut dan Pemeras,Motor Listrik 
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ABSTRACT 

This coconut plant is one of the plants that grows widely in tropical areas 

such as Indonesia. This coconut plant has very high economic value because almost 

all parts of this plant can be used for daily human needs. 

Literature study, is reading a book to get formulas related to the design of 

grater and squeezer tools which are related to this final assignment, so that tool 

design is easier to carry out calculations on the tools to be made. 

The process of grating and squeezing coconut milk is faster than manually 

because the grating and squeezing time is 5 minutes. Users of this coconut milk 

grating and squeezing machine use the help of an electric motor, so it doesn't require 

a lot of human power. 

The conclusion that can be obtained is: The process of grating and squeezing 

coconut milk is faster than manually because the grating and squeezing time is 5 

minutes. This coconut milk grating and squeezing machine uses the help of an 

electric motor, so it doesn't require a lot of human power. 

 

Keywords: Coconut Plants, Grating and Squeezing Tools, 
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