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ABSTRAK

Tali rafia adalah sejenis tali yang terbuat dari serat sintetis atau plastik,
Tali rafia sering digunakan dalam berbagai aplikasi seperti pengikatan,
pengemasan, dan konstruksi. Ini memiliki sifat-sifat seperti kekuatan, daya tahan
terhadap cuaca, serta tahan terhadap berbagai kondisi lingkungan. Dalam hal ini
tali rafia kebanyakan dari pabrik merupakan gulungan yang besar, yang beratnya
mencapai 50 kg sampai 100 kg. Untuk menjadikan ukuran gulungan tali rafia
sesuai dengan kebutuhan aktivitas sehari-hari para pedagang dan yang lainnya,
perlu adanya penggulungan kembali. Biasanya penggulungan kembali ini
dikerjakan home industry untuk dijual kembali.

Tujuan dari perancangan ini dan pembuatan alat penggulung tali rafia
dengan penggerak motor listrik untuk mempermudah pekerja bagi industri
rumahan yang ingin memproduksi penggulungan dengan nominal yang banyak.

Dari hasil pengujian sebanyak 6 kali dengan rata — rata kecepatan 56 rpm,
Maka dapat disimpulkan menggulung dengan waktu dan menghasilkan panjang
tali bisa dibilang konstan dengan menggulung hasil panjang tali sebelumnya
dengan hasil waktu.

Kata Kunci : Tali Rafia, penggulung, Waktu



ABSTRACT

Raffia rope is a type of rope made from synthetic fiber or plastic. Raffia
rope is often used in various applications such as binding, packaging and
construction. It has properties such as strength, weather resistance, as well as
resistance to various environmental conditions. In this case, most raffia ropes
from factories are large rolls, weighing 50 kg to 100 kg. To make the size of the
roll of raffia suit the needs of the daily activities of traders and others, it needs to
be re-rolled. Usually this re-rolling is carried out by small industries for resale.

The aim of this design and manufacture of a raffia rope winding tool with
an electric motor drive is to make it easier for workers in home industries who
want to produce rolls with large amounts.

From the results of testing 6 times with an average speed of 56 rpm, it can
be concluded that rolling with time results in a rope length that can be said to be
constant by rolling the previous rope length results with the results of time.

Keywords: Raffia rope, winder, time
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BAB |

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Tali rafia, yang terbuat dari bahan plastik, sering dipakai dalam beragam
keperluan seperti pengikatan, pengemasan, dan konstruksi karena kekuatan,
ketahanan terhadap cuaca, serta daya tahan terhadap kondisi lingkungan.
Tersedia dalam berbagai warna, ketebalan, dan gaya untuk sesuaikan dengan
kebutuhan penggunaannya, tali rafia digunakan di berbagai industri untuk
mengikat barang dan membungkus paket.

Mavyoritas tali rafia yang diproduksi oleh pabrik berbentuk gulungan besar
dengan berat mencapai 50 kg hingga 100 kg. Untuk memenuhi kebutuhan
sehari-hari pedagang dan lainnya, gulungan tali rafia perlu digulung kembali
agar sesuai dengan ukuran yang diinginkan. Biasanya, tugas penggulungan
kembali ini dilakukan oleh industri kecil untuk dijual kembali. Namun,
seringkali industri kecil kurang memperhatikan aspek bentuk dan kekuatan
gulungan, yang dapat mempengaruhi daya tarik bagi pembeli.

Biasanya, penggulungan tali rafia dilakukan secara manual untuk
memastikan hasilnya rapi dan teratur. Namun, penggunaan alat manual saat ini
dalam proses tersebut berarti bahwa untuk menghasilkan satu produksi
membutuhkan waktu yang cukup lama.

Maka dalam hal ini penulis mempunyai ide untuk membuat atau
memodifikasi alat penggulung tali rafia agar lebih efisien waktu dan efektif

dalam proses penggulungan tali rafia. Dalam hal ini penulis mengambil judul



‘Modifikasi Alat Penggulung Tali Rafia Dengan Penggerak Motor
Listrik’.
1.2. Rumusan Masalah
Bagaimana rancangan dan pembuatan alat penggulung tali rafia yang
menggunakan motor listrik sebagai penggerak merupakan rumusan masalah
yang penulis bahas dalam tugas akhir ini ?
1.3. Batasan masalah
Untuk mengarahkan pembahasan pada perancangan dan pembuatan alat
penggulung tali rafia menggunakan motor listrik, penulis membatasi fokus
pada permasalahan tertentu :
1. Merancang gambar alat dan ukur.
2. Menetukan ukuran gulungan tali rafia yang dapat dihasilkan oleh alat,
baik dalam hal panjang maupun diameter.
3.Bagimana alat akan mengendalikan proses penggulungan, termasuk
kecepatan dan ketegangan tali.
1.4. Tujuan
Adapun tujuan dari perancangan dan pembuatan alat penggulung tali rafia
otomatis :
Dengan penggerak motor listrik ini adalah :
1. Perancangan alat ini bertujuan untuk meningkatkan efisiensi produksi
dengan melakukan penggulungan tali rafia secara otomatis, sehingga
mengurangi waktu dan tenaga yang diperlukan dibandingkan dengan

penggulungan secara manual. Dengan mengotomatisasi proses



penggulungan, alat ini juga membantu mengurangi risiko cedera kerja
yang mungkin terjadi pada pekerja yang melakukan penggulungan secara
manual.

2. Alat ini diharapkan dapat membantu penggusahan tali rafia.

1.5.Manfaat

Adapun manfaat dari perancangan dan pembuatan alat pengglung tali rafia

dengan motor listrik ini, adalah :
1. Dapat membantu penggulungan tali rafia yang lebih cepat dan efesien.
2. Memproduksi lebih banyak produk dalam waktu singkat.
3. Agar mempermudah industri rumah tangga dalam melakukan

penggulungan tali rafia khusunya usaha dibidang tali rafia.
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