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ABSTRAK
Modifikasi ini adalah untuk menghitung ulang beban maksimum pada alat
angkat angkut untuk transmisi mobil dengan menggunakan motor listrik dengan
penggerak gear box dan daya motor yang dihasilkan 0,76 HP, dengan ini beban
maksimum yang didapat 260 kg sehingga modifikasi alat ini dapat mempermudah

manusia saat proses pengangkatan dan menurunan tranmisi truk.

Kata kunci : Perhitungan ulang beban yang dihasilkan, daya motor yang di

perlukan.
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ABSTRACT
This modification is to recalculate the maximum load on the lifting
equipment for car transmission using an electric motor with a gear box drive and
the resulting motor power is 0.76 HP, with this the maximum load obtained is 260
kg so that the modification of this tool can make things easier for humans during

the process. lifting and lowering truck transmission.

Keywords: Recalculation of the resulting load, required motor power.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar belakang

Pesawat angkat dan angkut merupakan suatu alat yang digunakan untuk
memindahkan,mengangkat muatan baik secara vertical atau horizontal dalam jarak
yang di tentukan. Alat angkat dan angkut ini biasanya digunakan untuk
memindahkan barang sehingga pekerjaan terasa lebih singkat dan menghemat
tenaga, naik dan menurunkan muatan seperti forklift dan hand forklift (stacker).
Alat angkat dan angkut sangat sangat berperan penting dilokasi pabrik,kontruksi
yang bisa memindahkan barang satutempat ketempat lainnya.Modifikasi alat
angkat angkut trasmisi ini bertujuan menghemat tenaga manusia, dikarenakan
dongkrak yang di gunakan sebelumnya membutuhkan tenaga yang sangat besar
untuk mengangkat mobil oleh karena itu sebagai solusi iala pengembangan dan
penggabungan dongkrak yang sebelum nya memakai tenaga manusia menjadi
penggerak motor listik DC.

Adanya kendaraan merupakan sebuah alat transpormasi bagi kita semua
sebagai pemakaianya. Memudahkan bagi kita semua untuk ber pergian dari satu
tempat ke tempat yang lain hanya dalam tempo yang relatif singkat kendaraan
seperti mobil tidak selamanya akan berfungsi dengan baik pasti suatu saat akan
mengalami kerusakan. Kerusakan itu terjadi bisa karena kurangnya perawatan dan
juga karena musibah seperti terjadi kecelakaan atau overhaul. Maka dari pada itu
untuk mengatasi masalah kendaraan mungkin dapat teratasi dengan mudah lain
halnya bagi kendaraan roda empat seperti mobil truk yang memiliki kapasitas
yang agak besar, diperlukan alat khusus untuk mengangkat beban mobil tersebut.

Alat yang sering di gunakan berupa dongkrak.

1.2.Rumusan masalah
Masalah dapat dirumuskan sebagai berikut berdasarkan informasi latar

belakang yang diberikan di atas:



1. Bagaimana alat angkat angkut transmisi mobil menggunakan penggerak

motor lisrik yang dapat menahan beban transmisi yang berat dengan aman

dan efisien?

2. Bagaimana hasil rancangan dan produk dongkrak hidrolik dengan

penggerak motor listrik

1.3.Batasan masalah

Masalah batas dapat ditarik sebagai berikut berdasarkan cara masalah

tersebut di atas:

1.

2.

Penyesuaian alat angkat angkut harus mempertimbangkan kapasitas
angkat yang diperlukan untuk transmisi mobil. Ini melibatkan
pengukuran dan perhitungan berat transmisi yang akan diangkat secara
rutin.

Menghitung daya dan momen yang dihasilkan oleh motor listrik.

1.4. Tujuan penelitian

Tujuan dari penelitian ini dapat diringkas sebagai berikut berdasarkan

bagaimana masalah tersebut dikemukakan di atas:

1.

Menghasilkan rancangan dan produk dongkrak transmisi mobil
hidrolik dengan penggerak motor listrik.
Penggunaan motor listrik dapat mempercepat proses pengangkatan dan

pemindahan transmisi mobil.

1.5.Manfaat penelitian

Manfaat yang di peroleh dari modifikasi alat angkat dan angkut transmisi

mobil dengan penggerak motor listrik ini adalah:

1.

Kesalamatan kerja dapat ditingkatkan karena pekerjaan mengangkat
dan mengangkut dapat dilakukann lebih mudah, cepat, dan aman.
Hasil dari modifikasi ini dapat mengurangi tenaga yang dikeluarkan

manusia pada umumnya.



1.6 Sistematika Penulisan
Sistematika penulisan Tugas Akhir ini terbagi menjadi Lima Bab, yang
mana masing-masing bab terdiri dari beberapa sub-bab seperti rincian dibawah
ini :
BAB I. PENDAHULUAN
Pada bagian ini berisi tentang latar belakang pemilihan
masalah sebagai topik tugas akhir, rumusan masalah
berdasarkan latar belakang, tujuan yang ingin dicapai
dalam penelitian, manfaat yang di dapat diperoleh dari
penelitian, pembatasan masalah, serta sistematika

penulisan.

BAB I . TINJAUAN PUSTAKA
Pada bab ini peneliti membahas tentang landasan teori

dasar — dasar pemilihan bahan yang dibutuhkan.

BAB 111 . METODOLOGI PENELITIAN
Pada bagian ini membahas tentang waktu dan tempat,
penelitian alat yang dibutuhkan serta diagram alir

penelitian.

BAB IV. PERHITUNGAN DAN PENGUJIAN
Bab ini berisi perhitungan dan pengujian mengenai
perhitungan komponen pada alat, menghitung gaya

yang diberikan dongkrak, menghitung tekanan



BAB V.

diberikan alat rangka, menghitung tegangan geser pada
poros rangka, menghitung tegangan geser yang
diizinkan,menghitung beban maksimum,menghitung
tegangan bengkok pada rangka,momen puntir yang

terjadi pada roda dan perhitungan daya motor.

PENUTUP
Bab ini berisikan kesimpulan dan hasil penelitian serta
saran yang dapat diberikan khususnya kepada
mahasiswa yang akan melakukan penelitian

selanjutnya.
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