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➢ MOTTO : 

 

✓ Perndi rdi rkan sangat perntirng untuk merrai rh masa derpan. 

✓ Terruslah berlajar dan jangan takut salah. 

✓ Mernyi rkapi r sersuatu derngan sirkap sabar dan berrpi rki rr ternang. 

✓ Suatu perrmasalahan pasti r ada solusirnya. 

✓ Lerbi rh bairk berrsi rkap rerndah hatir dari r pada sombong dirrir. 

✓ Serlalu berrsyukur yang di rberrirkan Tuhan kerpada kirta. 

✓ Mernjalanir hirdup irni r harus derngan sermangat dan jangan sampair 

mernyerrah. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Kuperrsermbahkan untuk : 

 
❖ Kerdua orang tuaku irbu Dan bapak yang ku 

cirnta 

❖ I rstrir dan anakku terrcirnta yang kusayangir 

❖ Saudara kakak dan adirk – adirku yang terlah 

mermberrirku sermangat 

❖ Terman – terman serperrjuangan 2024 Terkni rk 

Mersirn 

❖ Almamaterrku 
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ABSTRAK 
 

 

 

 

Dynabolt adalah serjerni rs serkrup berton atau jerni rs serkrup khusus yang 

di rgunakan untuk mernyambungkan materri ral berton derngan materri ral lai rn, serperrti r 

baja atau kayu. Serkrup irni r mermirli rki r kerpala khusus dan di rdersairn agar terrpasang 

kuat pada berton. Untuk merncabut dynabolt dari r berton di rperrlukan alat khusus. 

Salah satu alat yang dapat di rgunakan adalah alat perncabut dynabolt derngan 

pernggerrak i rmpact wrernch. Alat irni r mermanfaatkan daya putaran i rmpact wrernch 

untuk mermutar dan merncabut dynabolt dari r berton 

Tujuan dari r pernerli rti ran irni r adalah serbagai r berrirkut, untuk mermbantu 

merri rngankan perkerrja pada saat merlerpas dynabolt, merngertahui r ti rngkat kererferktirfi rtas 

dalam perncabutan dynabolt, untuk mernjaga perkerrja terrhi rndar dari r kercerlakaan 

kerrja, Agar dapat mermbantu masyarakat dalam hal merlerpas dynabolt dari r berton. 

Derngan adanya alat i rni r sangat prakti rs dan mudah di rgunakan si rapa pun. Mernjaga 

kerserlamatan perkerrja terrhi rndar dari r kercerlakaan berkerrja. 

Berrdasarkan dari r grafi rk di ratas maka dynabolt 6mm mermbutuhkan waktu 3 

derti rk, untuk dynabolt 8mm mermbutuhkan waktu 5 derti rk, dan dynabolt 10mm 

mermbutuhkan waktu 7 derti rk. Mernunjukkan bahwa sermaki rn bersar dynabolt maka 

waktu yg dirbutuhkan merni rngkat. Di rli rhat dari r taberl 4.2. di ratas ukuran dynabolt 

mermperngaruhi r torsi r yang dirperrlukan untuk perncabutan. Torsi r merni rngkat seri rri rng 

derngan ukuran dynabolt, mernunjukkan bahwa Irmpact Wrernch harus mampu 

berradaptasi r. Waktu yang di rbutuhkan untuk merncabut dynabolt juga merni rngkat, 

terrutama untuk ukuran yang lerbirh bersar. Pernti rng untuk merncatat status 

perncabutan, apakah berrhasi rl atau gagal, untuk ervaluasi r lerbirh lanjut. 

Hasi rl perngujiran mernunjukkan bahwa alat berrfungsir derngan bairk untuk 

ukuran dynabolt hirngga 10 mm, tertapi r ada ri rsirko kerrusakan pada perncapi rt ji rka 

torsi r tirdak di rkerndalirkan derngan bai rk. 

 

Kata Kunci r : Irmpact Wrernch, Poros Uli rr, Dynabolt 
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BAB I 
 

 

PErNDAHULUAN 

 

 

1.1. Latar Berlakang 

Dynabolt, atau lerbi rh dirkernal derngan anchor bolt dan serri rng kali r 

di rserbut serbagai r baut tanam, merrupakan baut perngerncang yang di rgunakan 

untuk merrerkatkan dan merngerncangkan objerk ker berton, bai rk struktural atau 

non struktural. Pernggunaan dynabolt sangat umum dalam berrbagai r apli rkasi r 

konstruksir guna mermperrkuat dan merngamankan struktur perrmukaan berton. 

Bernda irni r mermi rlirki r berragam manfaat, serperrti r di rgunakan untuk mermasang 

ti rang li rstri rk, mernyangga struktur baja ri rngan, mermasang mersirn i rndustrir atau 

merngamankan erlermern struktural lai rnnya ker dalam berton. 

Anchor bolt umumnya terrdirri r dari r baja karbon yang di rrancang khusus, 

derngan bagi ran uli rr untuk mermasangnya derngan aman ker dalam berton dan 

bagi ran yang terrtanam dalam berton untuk mermberri rkan kerkuatan dan 

kertahanan pada struktur berton. 

Kerunggulan dari r dynabolt adalah dapat di rtanamkan pada berton 

derngan cara merlubangi rnya terrlerbi rh dahulu. Serterlah dynabolt di rkerncangkan, 

i ra akan merngermbang di rdalam lubang berton, mermberri rkan kerkuatan mernancap 

yang kuat pada berton. Adapun kerkurangan dari r dynabolt i rni r adalah sangat 

sulirt untuk merlerpasnya, dari r serbagi ran kasus di rlapangan dirantaranya saat 

permasangan brackert pada box irnstrumernt panerl erngi rner yang mau di rganti rkan 

derngan box yang baru tapi r lubang brackertnya tirdak cocok derngan yang lama, 

 

 

1 
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jadi r harus di rlakukan permbuatan lubang baru untuk permasangan dynabolt nya 

serdangkan berkas dynabolt lamanya merngganggu karna ti rdak pas derngan 

lubang brackert yang baru. Maka dari r i rtu harus di rlakukan prosers 

pernggerri rndaan untuk merlerpaskan dynabolt yang lama supaya ti rdak 

merngganggu brackert, serhi rngga mernjadi rkan brackert terrpasang derngan lubang 

dynabolt yang pas dan rapirh. 

Dalam li rngkungan perrusahaan mi rgas sangat ti rdak diranjurkan untuk 

mernggunakan tools yang mermi rcu sergi rti rga api r. Kermajuan terknologi r serkarang 

i rni r tak lerpas juga derngan kermajuan dalam birdang perralatan yang serlama irni r 

serlalu merngalami r perrkermbangan bai rk dalam fungsir dan berntuknya, pada saat 

i rni r perralatan mernuntut ki rta untuk serlalu merngapli rkasi rkan i rlmu yang ada, 

derngan mermbuat alat atau mermodi rfi rkasir alat-alat yang terlah ada dalam hal 

berntuk atau cara kerrja yang berrberda tertapi r mermpunyai r fungsi r yang sama 

derngan tujuan merni rngkatkan erfi rsirernsi r serrta kersalamatan dan kerserhatan kerrja. 

Berrdasarkan urai ran yang terlah di rjerlaskan di ratas, maka saya terrtari rk 

merngambi rl judul skri rpsi r : “Perrancangan Alat Perncabut Dynabolt Derngan 

Pernggerrak Irmpact Wrernch.” 

 

1.2. Rumusan Masalah 

Adapun rumusan masalah yang di rangkat pernuli rs adalah dapatkah 

perrancangan alat perncabut dynabolt derngan pernggerrak i rmpact wrernch 

di rterrapkan di rlapangan.? 
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1.3. Batasan Masalah 

Merngi rngat banyaknya masalah yang terrjadi r pada perrancangan alat 

perncabut dynabolt i rni r,maka pernuli rs mermbuat batasan masalahnya yai rtu : 

1. Rancangan alat perncabut dynabolt 

 

2. Permbuatan dan perraki rtan alat perncabut dynabolt 

3. Mernghirtung gaya yang terrjadi r pada alat perncabut dynabolt 

4. Berban-berban yang terrjadi r pada alat perncabut dynabolt 

 

5. Uji r coba alat dan data 

 

 

1.4. Tujuan 

Adapun tujuan yang di rcapai r dari r pernuli rsan skri rpsi r irni r antara lai rn 

serbagai r berrirkut: 

1. Untuk mermbantu merri rngankan perkerrja pada saat merlerpas dynabolt. 

 

2. Merngertahuir ti rngkat kererferkti rfi rtas dalam perncabutan dynabolt. 

 

3. Untuk mernjaga perkerrja terrhi rndar dari r kercerlakaan kerrja. 

 

 

1.5. Manfaat 

Adapun manfaat yang di rdapat dari r perrancangan alat perncabut 

dynabolt derngan pernggerrak Irmpact Wrernch yang di rharapkan dari r pernerli rtiran 

i rni r, adalah: 

1. Agar dapat mermbantuh masyarakat dalam hal merlerpas dynabolt darir 

berton. 

2. Derngan adanya alat i rni r sangat prakti rs dan mudah di rgunakan si rapa pun. 

 

3. Mernjaga kerserlamatan perkerrja terrhi rndar darir kercerlakaan berkerrja. 
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