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ABSTRAK

Dynabolt adalah sejenis sekrup beton atau jenis sekrup khusus yang
digunakan untuk menyambungkan material beton dengan material lain, seperti
baja atau kayu. Sekrup ini memiliki kepala khusus dan didesain agar terpasang
kuat pada beton. Untuk mencabut dynabolt dari beton diperlukan alat khusus.
Salah satu alat yang dapat digunakan adalah alat pencabut dynabolt dengan
penggerak impact wrench. Alat ini memanfaatkan daya putaran impact wrench
untuk memutar dan mencabut dynabolt dari beton

Tujuan dari penelitian ini adalah sebagai berikut, untuk membantu
meringankan pekerja pada saat melepas dynabolt, mengetahui tingkat keefektifitas
dalam pencabutan dynabolt, untuk menjaga pekerja terhindar dari kecelakaan
kerja, Agar dapat membantu masyarakat dalam hal melepas dynabolt dari beton.
Dengan adanya alat ini sangat praktis dan mudah digunakan siapa pun. Menjaga
keselamatan pekerja terhindar dari kecelakaan bekerja.

Berdasarkan dari grafik diatas maka dynabolt 6mm membutuhkan waktu 3
detik, untuk dynabolt 8mm membutuhkan waktu 5 detik, dan dynabolt 10mm
membutuhkan waktu 7 detik. Menunjukkan bahwa semakin besar dynabolt maka
waktu yg dibutuhkan meningkat. Dilihat dari tabel 4.2. diatas ukuran dynabolt
mempengaruhi torsi yang diperlukan untuk pencabutan. Torsi meningkat seiring
dengan ukuran dynabolt, menunjukkan bahwa Impact Wrench harus mampu
beradaptasi. Waktu yang dibutuhkan untuk mencabut dynabolt juga meningkat,
terutama untuk ukuran yang lebih besar. Penting untuk mencatat status
pencabutan, apakah berhasil atau gagal, untuk evaluasi lebih lanjut.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat berfungsi dengan baik untuk
ukuran dynabolt hingga 10 mm, tetapi ada risiko kerusakan pada pencapit jika
torsi tidak dikendalikan dengan baik.

Kata Kunci : Impact Wrench, Poros Ulir, Dynabolt

Xiil



BAB 1

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Dynabolt, atau lebih dikenal dengan anchor bolt dan sering kali
disebut sebagai baut tanam, merupakan baut pengencang yang digunakan
untuk merekatkan dan mengencangkan objek ke beton, baik struktural atau
non struktural. Penggunaan dynabolt sangat umum dalam berbagai aplikasi
konstruksi guna memperkuat dan mengamankan struktur permukaan beton.
Benda ini memiliki beragam manfaat, seperti digunakan untuk memasang
tiang listrik, menyangga struktur baja ringan, memasang mesin industri atau
mengamankan elemen struktural lainnya ke dalam beton.

Anchor bolt umumnya terdiri dari baja karbon yang dirancang khusus,
dengan bagian ulir untuk memasangnya dengan aman ke dalam beton dan
bagian yang tertanam dalam beton untuk memberikan kekuatan dan
ketahanan pada struktur beton.

Keunggulan dari dynabolt adalah dapat ditanamkan pada beton
dengan cara melubanginya terlebih dahulu. Setelah dynabolt dikencangkan,
ia akan mengembang didalam lubang beton, memberikan kekuatan menancap
yang kuat pada beton. Adapun kekurangan dari dynabolt ini adalah sangat
sulit untuk melepasnya, dari sebagian kasus dilapangan diantaranya saat
pemasangan bracket pada box instrument panel engine yang mau digantikan

dengan box yang baru tapi lubang bracketnya tidak cocok dengan yang lama,



jadi harus dilakukan pembuatan lubang baru untuk pemasangan dynabolt nya
sedangkan bekas dynabolt lamanya mengganggu karna tidak pas dengan
lubang bracket yang baru. Maka dari itu harus dilakukan proses
penggerindaan untuk melepaskan dynabolt yang lama supaya tidak
mengganggu bracket, sehingga menjadikan bracket terpasang dengan lubang
dynabolt yang pas dan rapih.

Dalam lingkungan perusahaan migas sangat tidak dianjurkan untuk
menggunakan fools yang memicu segitiga api. Kemajuan teknologi sekarang
ini tak lepas juga dengan kemajuan dalam bidang peralatan yang selama ini
selalu mengalami perkembangan baik dalam fungsi dan bentuknya, pada saat
ini peralatan menuntut kita untuk selalu mengaplikasikan ilmu yang ada,
dengan membuat alat atau memodifikasi alat-alat yang telah ada dalam hal
bentuk atau cara kerja yang berbeda tetapi mempunyai fungsi yang sama
dengan tujuan meningkatkan efisiensi serta kesalamatan dan kesehatan kerja.

Berdasarkan uraian yang telah dijelaskan diatas, maka saya tertarik
mengambil judul skripsi : “Perancangan Alat Pencabut Dynabolt Dengan

Penggerak Impact Wrench.”

1.2. Rumusan Masalah
Adapun rumusan masalah yang diangkat penulis adalah dapatkah
perancangan alat pencabut dynabolt dengan penggerak impact wrench

diterapkan dilapangan.?



1.3. Batasan Masalah
Mengingat banyaknya masalah yang terjadi pada perancangan alat
pencabut dynabolt ini,maka penulis membuat batasan masalahnya yaitu :
1. Rancangan alat pencabut dynabolt
2. Pembuatan dan perakitan alat pencabut dynabolt
3. Menghitung gaya yang terjadi pada alat pencabut dynabolt
4. Beban-beban yang terjadi pada alat pencabut dynabolt

5. Uji coba alat dan data

1.4. Tujuan
Adapun tujuan yang dicapai dari penulisan skripsi ini antara lain
sebagai berikut:
1. Untuk membantu meringankan pekerja pada saat melepas dynabolt.
2. Mengetahui tingkat keefektifitas dalam pencabutan dynabolt.

3. Untuk menjaga pekerja terhindar dari kecelakaan kerja.

1.5. Manfaat
Adapun manfaat yang didapat dari perancangan alat pencabut
dynabolt dengan penggerak Impact Wrench yang diharapkan dari penelitian
ini, adalah:
1. Agar dapat membantuh masyarakat dalam hal melepas dynabolt dari
beton.
2. Dengan adanya alat ini sangat praktis dan mudah digunakan siapa pun.

3. Menjaga keselamatan pekerja terhindar dari kecelakaan bekerja.
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