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ABSTRAK

Skripsi ini berjudul “ Rancang Bangun Alat Pemindah Barang Dengan
Menggunakan Sistem Hidraulik Manual Berkapasitas 100 Kg”. Tujuan dari
pembuatan alat tersebut agar bisa membandingkan kecepatan pemindahan barang
apakah efisien dan efektif waktu yang dihasilkan dengan alat ini dibandingkan
dengan tenaga manusia, untuk pemindahan beban yang berat. Metode perancangan
yang digunakan meliputi studi pustaka dan studi lapangan untuk mengumpulkan
data yang diperlukan.

Hasil pengujian ini dapat mengukur kecepatan pengangkatan dan
penurunan barang dengan beban bervariasi dan ketinggian angkat 1.15 meter. Pada
beban 54 Kg waktu pengangkatan adalah 79,5 detik dan waktu penurunan 20 detik,
pada beban 100 Kg waktu pengangkatan adalah 133 detik dan waktu penurunan 15
detik.

Hasil kekuatan rangka dapat mengangkat beban 120 Kg dan Gaya reaksi
yang diterima roda depan Rsadalah 23,076 Kg dan roda belakang Ra adalah 96,924
Kg karena roda memiliki 5 inci yang memiliki kapasitas beban maksimal 120
Kg/rodanya.

kapasitas dari perhitungan yang didapat bahwa tegangan bengkok
maksimum yang terjadi pada garpu pengangkat = 36,120 Kg/cm? sedangkan
tegangan bengkok yang diizinkan adalah 370 Kg/cm? dan tegangan geser
maksimum yang terjadi = 217,65 Kg/cm? dan tegangan geser yang diizinkan
adalah = 493,333 Kg/cm? maka dapat disimpulkan bahwa garpu pengangkat
mampu menahan beban yang diberikan atau aman.

Kata kunci: Kekuatan rangka, tegangan bengkok, tegangan geser.
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ABSTRACT

This thesis is entitled "Design and Construction of Goods Moving
Equipment Using a Manual Hydraulic System with a Capacity of 100 Kg". The
purpose of making the tool is to be able to compare the speed of moving goods
whether it is efficient and effective in terms of time produced by this tool compared
to human power, for moving heavy loads. The design method used includes
literature studies and field studies to collect the necessary data.

The results of this test can measure the speed of lifting and lowering goods
with varying loads and a lifting height of 1.15 meters. At a load of 54 Kg the lifting
time is 79.5 seconds and the lowering time is 20 seconds, at a load of 100 Kg the
lifting time is 133 seconds and the lowering time is 15 seconds.

The results of the frame strength can lift a load of 120 Kg and the reaction
force received by the front wheel RB is 23.076 Kg and the rear wheel RA is 96.924
Kg because the wheel has 5 inches which has a maximum load capacity of 120
Kg/wheel.

The capacity of the calculation obtained that the maximum bending stress
that occurs on the lifting fork = 36.120 Kg/cm? while the permissible bending stress
is 370 Kg/cm? and the maximum shear stress that occurs = 217.65 Kg/cm? and the
permissible shear stress is = 493.333 Kg/cm? then it can be concluded that the
lifting fork is able to withstand the load given or is safe.

Keywords: Frame strength, bending stress, shear stress.
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Forklif merupakan salah satu kebutuhan dalam gudang untuk
memindahkan barang dengan cepat sangat dibutuhkan, terutama alat angkat
dan angkut dalam mengangkat atau memindahkanbenda atau barang yang
relatif berat yang tidak mampu dilakukan oleh manusia, karena untuk
meningkat efisiensi waktu dalam pengerjaannya. Alat angkat dan angkut
seperti crane, lift, dll. Salah satu bukti

Teknologi di dunia ini sudah sangat berkembang pesat. Pesawat Angkat
adalah pesawat atau peralatan yang dibuat, dandi pasang untuk mengangkat,
menurunkan, mengatur posisi dan menahan benda kerja atau muatan. Pesawat
Angkut adalah pesawat atau peralatan yang dibuat dandikonstruksi untuk
memindahkan benda, muatan, atau orang secara horizontal, vertikal, diagonal,
dengan menggunakan kemudi baik di dalam atau di luar pesawatnya, ataupun
tidak menggunakan kemudi dan bergerak di atas landasan, permukaan maupun
rel atau secara terus menerus dengan menggunakan bantuan ban, rantai atau
rol.

Tujuan dari pembuatan alat tersebut agar bisa membandingkan
kecepatan pemindahan barang apakah efisien dan efektif waktu yang
dihasilkan dengan alat ini dibandingkan dengan tenaga manusia, untuk

pemindahan beban yang berat. Dalam hal ini penyusun akan merancang suatu



alat yaitu “ RANCANG BANGUN ALAT PEMINDAH BARANG DENGAN

MENGGUNAKAN SISTEM HIDRAULIK MANUAL BERKAPASITAS 100KG .

1.2 Perumusan Masalah
Berdasarkan uraian latar belakang diatas, maka rumusan masalah yangdiangkat
penulis yaitu :
1. Bagaimana cara perancangan alat dengan sistem penggerak manual.
2. Bisakah alat yang dirancang meningkatkan efisiensi waktu dalam pemindahan
barang.

3. Bisakah alat yang dibuat menjadi alat pemindah barang yang efektif.

1.3 Batasan Masalah

Mengingat sangat luasnya permasalahan yang akan dibahas, maka penulismembatasi
permasalahannya, adalah :
1. Analisa saat alat bekerja mengangkat beban.
2. Pemilihan bahan dan perhitungan komponen-komponen alat.

3. Menghitung kecepatan pengangkatan barang.

1.4 Tujuan

Adapun tujuan dari perancangan alat pemindah barang dengan menggunakan sistem
hidraulik manual, adalah :
1. Mengetahui cara perancangan dan pembuatan alat pemindah barang dengan
menggunakan sistem hidraulik manual.
2. Meningkatkan efisiensi waktu dalam pemindahan barang.

3. Dapat menjadi alat yang efektif dalam pemindahan barang.



1.5 Manfaat
Adapun manfaat yang akan diperoleh dengan rancang bangun alat pemindah barang
dengan menggunakan sistem hidraulik manual adalah:
1. Dapat memudahkan manusia dalam proses pemindahan barang.
2. Menambah wawasan dan pengalaman penulis dalam perancangan alat angkat dan
angkut dengan berat beban.
3. Menambah fasilitas workshop jurusan teknik mesin universitas tridinanti

4. Menjadi bahan acuan untuk penelitian selanjutnya.
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