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ABSTRAK 

 

Motor induksi tiga fasa merupakan alat yang mengubah energi listrik menjadi 

energi mekanik yang berupa putaran.pada kesempatan ini penulis menggunakan 

motor 150 HP 3 fasa yang sebagai pengasutan yang di pilih.karena pada saat 

pengasutan langsung menyebabkan arus starting yang sangat besar bisa mencapai 

5-7 kali arus nominal.Maka dari itu tujuan penelitian ini menentukan pengasutan 

yang paling baik di gunakan untuk motor. Sistem pengasutan dengan penambahan  

tahanan luar pada rotor salah satu cara yang mampu menguranngi arus starting 

motor induksi 3 fasa jenis rotor belitan.Pengasutan langsung tanpa menggunakan 

liquid sebesar 151.39 A atau setera 3 kali arus nominal, Berbedah dengan saat 

pengsutan menggunakn liquid motor tersebut memiliki arus sebesar 7.23 A dan 

37.96 A pada saat Rmax-Rmin atau setara di bawah arus nominal dan juga ada 

penuruna terjadinya kedip teganggan 0.05 % dan dengan torsi star yang tinggi 74.9 

Nm.  

 

Kata kunci: Motor induksi.Pengasutan.Liquid Stater, Torsi start, Kedip 

tegangan. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

vi 

 

 



 
 
 
 
 

 

ABTRACT 
 
 

 

A three-phase induction motor is a device that converts electrical energy into 

mechanical energy in the form of rotation. On this occasion the author used a 150 

HP three-phase motor which was chosen as the starting point. Because when 

starting it directly causes a very large starting current that can reach 5-7 times the 

nominal current. Therefore, the aim of this research is to determine the best starting 

to use for the motor. The starting system by adding external resistance to the rotor 

is one way that can reduce the starting current of a 3-phase induction motor with a 

winding rotor type. Direct starting without using liquid is 151.39 A or the equivalent 

of 3 times the nominal current. In contrast to starting using liquid, the motor has a 

current of 7.23 A and 37.96 A when Rmax-Rmin or equivalent is below the nominal 

current and there is also a decrease in voltage sags of 0.05% and with a high star 

torque of 74.9 Nm. 
 
 

Keywords: Induction motor. Starting. Liquid Starter, Starting torque, 

Voltage sag. 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

1.1 LATAR BELAKANG 

Industri kertas adalah salah satu industri yang sangat penting dalam 

ekonomi Indonesia. PT OKI Pulp & Paper merupakan salah satu perusahaan yang 

bergerak di sektor ini, dan motor induksi 3 phasa rotor belitan adalah salah satu 

perangkat kunci dalam proses produksi mereka. Dimana salah satu motor yang di 

gunakan ialah motor raw mill yang berfungsi untuk menggiling dan menghaluskan 

matrial bahan mentah kertas. Pengasutan motor induksi menjadi faktor krusial 

dalam menjaga kinerja optimal motor tersebut. Namun, tantangan yang mungkin 

dihadapi dalam proses pengasutan ini perlu dipahami dan diatasi untuk 

meningkatkan efisiensi dan keandalan operasional. Dengan memahami dan 

mengatasi tantangan dalam pengasutan motor induksi 3 phasa rotor belitan 

menggunakan liquid rotor starter, penelitian ini dapat memberikan kontribusi 

signifikan terhadap peningkatan efisiensi, keandalan, dan keberlanjutan operasional 

PT OKI Pulp & Paper serta industri kertas Indonesia secara keseluruhan. 

Kendala dari penggunaan motor listrik adalah dimana saat proses starting 

motor akan menyerap arus lebih hingga 500-700% dari arus nominal kerja,untuk 

mengatasi itu ada beberapa metode.Metode pengoprasian motor induksi tiga fasa 

pada umumnya dapat dilakukan menggunkan metode Direct On Line (DOL),Star-

Delta,Auto Transformator,Primary resistor, Soft starting dan yang yang terakhir 

yaitu metode yang saya teliti metode tahanan rotor menggunakan liquid rotor stater 

dimana dalam penurunan arus starting motor mampu menurunkan arus starting 
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130% dari arus nominal kerja. 

Penulisan skripsi ini mengacu pada.ANALISIS PENGASUTAN MOTOR 

INDUKSI 3 FASA ROTOR BELITAN MENGGUNAKAN LIQUID ROTOR 

STATER DI PT OKI PULP & PAPER.Karena besarnya daya pada saat 

pengasutan motor membuat kedip tegangan di sebabkan tidak kuat menahan arus 

start  yang terlampau besar karena di asut sistem DOL ,untuk itu di lakukan 

penelitian guna dapat membandingkan sistem starting yang paling baik untuk 

pengasutan motor tersebut. 

1.2 Tujuan 

Tujuan dari penlitian ini adalah mendapatkan pengasutan yang tepat pada 

motor dengan melihat arus start saat pengasutan dan persentase terjadinya kedip 

tegangan, serta membuktikan bahwa pengasutan Liquid Rotor Stater lebih layak 

dan dapat menurunkan arus starting lebih bagus dari pengasutan sebelumnya. 

1.3 Rumusan Masalah 

1.Bagaimana prinsip kerja dari Liquid Rotor Stater ? 

2. Seberapa besar nilai arus asut dan kedip tegangan yang ditumbulkan oleh motor 

induksi 3 fasa Rotor belitan pada saat sebelum di asut oleh Liquid Rotor Stater?  

3. Seberapa besar nilai arus asut dan kedip tegangan yang ditumbulkan oleh motor 

induksi 3 fasa Rotor belitan pada saat sesudah di asut oleh Liquid Rotor Stater? 

4. Hasil perbandingan arus Start dan kedip tegangan pada saat sebelum dan sesudah 

menggunakan Liquid Rotor Stater dan alasan lebih memilih Liquid Rotor Stater ? 
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1.4 Batasan Masalah 

Untuk memudahkan penyesunan tugas akhir dan supaya isinya tidah 

melebar serta merta lebih terarah, maka penulis membuat Batasan masalah untuk 

penulisan laporan ini. 

Batasan masalah yang akan penulis bahas adalah: 

1. Membahas Pangsautan Motor Induksi 3 Fasa Menggunkan Liquid Rotor Stater    

Di PT Oki Pulpe & Paper. 

2. Menghitung Seberapa besar nilai arus pengasutan dan kedip tegangan yang di       

timbulkan oleh motor induksi 3 fasa rotor belitan Pada saat sebelum dan sesudah di 

asut Liquid Rotor Stater. 

1.5 Metodelogi Penelitian 

 Dalam proses penyusunan skripsi ini penulis menggunakan metode-metode 

sebagai berikut : 

1. Metode literatur / pustaka 

 Pada metode ini penulis mencari buku-buku refrensi,jurnal-jurnal melalui 

website,dan mengambil data-data yang menyangkut masalah yang diangkat dalam 

penyusunan skripsi ini. 

2. Metode Wawancara dan Konsultasi 

 Pada metode ini penulis melakukan konsultasi dengan salah satu pegawai 

DI PT.OKI PULP & PAPER dan juga melakukan konsultasi dengan dosen-dosen 

pembimbing skripsi. 
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1.6 Sistematika Penulisan 

Uraian dalam penyusunan skripsi ini terdiri dari beberapa bab. 

Bab I PENDAHULUAN 

Menggambarkan secara garis besar apa yang ditulis dan diuraikan 

yang meliputi latar belakang, perumusan masalah, pembatasan 

masalah, tujuan penulisan, metode penulisan dan sistematika 

penulisan. 

Bab II  TEORI DASAR 

Pada bab mengemukakan tentang teori-teori yang melandasi 

pembahasan yang akan dibahas. 

Bab III   PENGUMPULAN DATA 

Berisi data-data yang menjelaskan tentang nameplate 

motor,Liquid Rotor Stater yang digunakan di PT.Oki Pulp & 

Paper.  

Bab IV   PERHITUNGAN DAN ANALISA 

Pada bab ini membahas perhitungan mengenai sistem pengasutan 

motor induksi 3 fasa Rotor belitan di PT.Oki Pulp & Paper. 

Bab V  PENUTUP 

Merupakan bab penutup yang berisi kesimpulan dan saran. 
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