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ABSTRAK

Kebutuhan dalam pembangunan rumah dan gedung untuk memindahkan
barang dengan cepat sangat dibutuhkan_ terutama alat angkar dan angkut dalam
mengangkat atau memindahkan benda atau barang yvang relatif berat vang tidak
mampu dilalkukan oleh menusia, karena untuk meningkat efisiens: waktu dalam
pengerjaannya.

Dalam penelitian ini alat angkat dan angkut troli adalah alternatf untuk
pengangkatan barang vang lebth mudah dan ekonomis. Tujuan dan pembuatan alat
angkat dan angkut agar bisa dapat membantu pengkatan barang lebth mudah dan
efisien

Hasil penelitian menumukkan bahwa waktu pengangkatan beban bervarias:
berdasarkan posist dan berat beban. Pada posisi 0° dengan jarak 10 meter: Beban
30 ke: 14,92 detik Beban 73 kg 16 46 detik Beban 100 kg- 17,33 detik Pada posisi
30° dengan jarak 10 meter: Beban 30 kg: 11,67 detik Beban 73 kg 11,97 detik
Beban 100 kg: 12 46 detik Pada posist 530° dengan jarak 10 meter: Beban 30 kg:
11,67 detik Beban 75 kg: 11.97 detik Beban 100 kg 12 46 detik

Kesimpulan Semakin besar beban, semakin lama waktu pengangkatan Posist
30" dan 50° menghasilkan waktu pengangkatan vang sama untuk setiap beban, dan
lebth cepat dibandingkan dengan posist 0°. Posisi (° memberikan waktu
pengangkatan vang lebih lama dibandingkan posisi 307 dan 307, meskipun beban
yvang diangkat sama.

Kata kunci :Perancangan Troli Pengangkatan Barang untuk Workshop dan
Gudang dengan Variasi kemiringan

Xiil



ABSTRAK

The need in the construction of houses and buildings to move goods quickly
15 very much needed, especially lifiing and transport eguipment for lifting or moving
relatively heavy objects or goods that humeans are unable to do, because it increases
the efficiency of time in the process.

In this research, trolley lifting and tramsport equipment is an alternative for lifting
goods that is easier and more economical. The aim of making lifting and transport
equipmernt is to help {ift goods more easilyv and efficiently

The results showed that the lifting time varied based on the position and weight
af the load. At 0° pasition with a distance af 10 meters: 30 kg load: 14.92 seconds
73 kg load: 1646 seconds 100 kg lead: 17.33 seconds At 30° position with a
distance of 10 meters: 30 kg load: 11.67 seconds 73 kg load: 11.97 seconds 100 kg
load: 12.46 seconds At 30° pasition with a distance aof 10 meters: 30 kg load: 11.67
seconds 73 kg load: 11.97 secands 100 kg load: 12.46 seconds

Conclusion The greater the load, the longer the lifting time. The 30° and 30°
pasitions produce the same lifting time for each load, and are faster than the 0°
position. The 0° position provides a longer lifting rime than the 30° and 30°
positions, even though the load being lifted is the same.

Keywords: Design of goods lifting trolleys for worksheps and warehouses with
varying slopes

Xiv
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BABT

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Dalam dumia industri dan logistik, efisiens1 dan produktivitas merupakan
faktor kunci vang menentukan keberhasilan suatu operasi. Salah sam area yang
memiliki potensi besar untuk pemingkatan efisienst adalah penggunaan troli
pengangkut barang, terutama di workshop dan pergudangan. Troli penganglut
barang tradisional senng kal: tidak memenuh kebutuhan praktis para pengounanya,
seperti kurangnya kemudahan dalam pengoperasian, kesulitan dalam penganglutan
barang, dan kurangnyva adaptabilitas terhadap kondisi kerja vang beragam. Oleh
karena 1tu, ada kebutuhan akan inovas: dalam desain troli pengangkut barang yang

mampu meningkatkan efisiens: dan kenyvamanan pengguna.

Desain ergonomis telah terbult efektif dalam meningkatkan kualitas hidup
manusia melahn penvesuaian produk dengan kebutuhan dan kemampuan fisik
individu. Aplikas: desain ergonomus dalam troli pengangkut barang dapat
membantu mengurangi ristko kecelakaan kerja, memingkatkan kesejahteraan tenaga
kerja. dan secara signifikan memngkatkan produktivitas. Selain itu, dengan adanva
desain vang lebih ergonomais, troli pengangkut barang dapat lebith mudah digunakan
oleh operator. sehingga mengurang: waktm dan energi vang dibutuhkan untuk

melakukan tugas-tugas pengangkutan barang.



[

Workshop dan pergsudangan merupakan dua area vang sangat bergantung pada
efisiensit pengangkutan barang Di workshop, alat dan bahan baku harus dapat
dijangkau dengan cepat dan aman oleh pekerja. sedangkan di persudangan_ efisiensi
dalam pengelolaan dan pemindahan barang sangat penting untuk menjaga integritas
dan keamanan inventaris. Oleh karena tu, movast troli pengangkut barang dengan
desain ergonomis sangat relevan untuk meningkatkan operasional di kedua area

tersebut.

Penelittan 1mi bertujuan untuk mengembangkan dan mengevaluasi troli
pengangkut barang dengan desain ergonomis vang dirancang khusus untuk
workshop dan pergudangan. Melalui penelitian ini, diharapkan dapat dihasilkan
troli pengangkut barang vang lebih efisien, nyvaman, dan aman untuk digunakan,
yvang pada akhimva akan meningkatkan produktivitas dan kesejahteraan tenaga

kenja di bidang logistik dan industnt

1.2 Perumusan Masalah
Berdasarkan uratan latar belakang diatas, maka rumusan masalah vang

diangkat penulis vaitu :

1. Bagaimana Perancangan alat anghat dan anghut kapasitas 100 kg

(B

Bisakah alat vang dirancang memngkatkan efisiens: wakiu dalam

pemindahan barang.

Lad

Bisakah alat anghkar dan anghur dibuat menjadi alat pemindah

barang vang efelctif.
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1.3 Batasan Masalah
Mengingat sangat luasnva permasalahan vang akan dibahas, maka penulis
membatas: permasalahannva, adalah -
1. Analisa saat alat bekerja mengangkat beban
2. Pemilihan bahan dan perhitungan komponen-komponen alat.
1.4 Tujuan
Adapun tujuan dari perancangan dan pembuatan alat troli pengangkur,
adalah -
1. Mengetahui cara perancangan dan pembuatan alat troli penganglout
2. Dapat menjadi alat yvang efektif dalam pemindahan barang
1.5 Manfaat

Adapun manfaat vang akan diperoleh dengan perancangan troli barang

adalah -

Ly

. Dapat memudahkan manusia dalam proses pemindahan barang.

6. Bermanfaat di Berbagai Sektor: Troli barang digunakan di berbagai
sektor industri, termasuk ntel, manufaktur, logistik, rumah sakat,
bandara, dan banyak lag1.

7. Meningkatkan Efisiensi: Dengan menggunakan troh barang, pekerja
dapat memindahkan lebih banvak barang dalam satu waktu,
memngkatkan efisiens: proses logistik dan distribusi barang

8. Menambah fasilitas workshop jurusan tekmik mesin untverias

tradinanti
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