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ABSTRACK

Perkembangan teknologi di bidang industri saat ini semakin pesat, terutama yang
berkaitan dengan otomasi dan efisiensi produksi. Teknologi yang banyak digunakan
dalam industri adalah alat meja angkat, yang digunakan untuk menaikkan dan
menurunkan beban secara vertikal.Meja angkat ini menggunakan aktuator linier
sebagai tenaga penggeraknya.Tujuan dari desain lift table ini adalah untuk
mengembangkan sistem yang andal, efesien, dan amanStudi Pustaka maka penulis
mencari data dengan cara membaca katalog atau buku-buku literatur yang ada
hubungannya dengan judul skripsi yang penulis ambil ini.

Studi lapangan Merupakan metode pengumpulan data-data yang langsung datang
pada objek yang ingin ditinjau dengan cara menghimpun semua data yang ada
dilapanganMengunakan arus listrik Pada beban 25 Kg waktu pengangkatan adalah
7,20 detik. Pada beban 50 Kg waktu pengangkatan adalah 10,21 detik. Pada beban
dan yang terakhir yaitu beban 75 kg membutuhkan waktu 14,23 detik untuk
mengangkat beban. Dan untuk metode kedua yaitu Mengunakan daya dari aki Pada
beban 25 kg untuk pengangkatan beban membutuhkan waktu 36,13 detik , pada
beban 50 kg membutuhkan waktu sekitar 42,26 detik dan untuk beban terkhir 75kg
membutuhkan waktu 58,45 detik untuk mengangkat beban tersebut. Dari data hasil

pengujian yang didapat beban maksimum yang terjadi padarangkasebesr 139,561 N

KataKunci ; Megja angkat, aktuator linier



ABSTRACK

The development of technology in the industrial sector is currently growing
rapidly, especially those related to automation and production efficiency. The
technology widely used in industry is a lifting table tool, which is used to raise
and lower loads vertically. This lifting table uses a linear actuator as its driving
force. The purpose of this lift table design is to develop a reliable, efficient, and
safe system.

Literature Study, the author looks for data by reading catalogs or literature
books that are related to thetitle of the thesis that the author took. Field study Isa
method of collecting data that comes directly to the object to be reviewed by
collecting al the data in the field Using electric current At aload of 25 kg, the
lifting time is 7.20 seconds. At aload of 50 kg, the lifting time is 10.21 seconds.
Atthelast load, namely aload of 75 kg, it takes 14.23 secondsto lift theload. And
for the second method, namely Using power from the battery At aload of 25 kg
for lifting the load takes 36.13 seconds, at a load of 50 kg takes about 42.26
seconds and for the last load of 75 kg takes 58.45 seconds to lift the load. From

the test results obtained the maximum load that occurs on the frame is 139.561 N

Keywords; lift table, linear actuator
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perkembangan teknologi di bidang industri saat ini semakin pesat, terutama
yang berkaitan dengan otomasi dan efisiensi produksi. Teknologi yang banyak
digunakan dalam industri adalah alat meja angkat, yang digunakan untuk
menaikkan dan menurunkan beban secara vertikal.Meja angkat ini biasanya
menggunakan aktuator linier sebagai tenaga penggeraknya.Penggerak linier
merupakan komponen penting pada sistem meja angkat karena dapat mengubah
energi listrik menjadi gerak linier.

Pengembangan alat meja angkat yang lebih baik diharapkan dapat
meningkatkan produktivitas dan efisiensi proses produksi industr. Seperti alat
angkat dan angkut berupa /ift table untuk memidahkan dan mengangkat barang dari
satu tempat ke tempat lainnya yang tidak mampu dilakukan manusia saat sendirian
untuk mengurangi resiko cedera. Di era industri modern saat ini, kebutuhan dalam
industri teknologi telah menjadi faktor penting dalam meningkatkan efisiensi dan
produktivitas di berbagai bidang. Salah satu teknologi yang terus berkembang
adalah /ift table, yaitu suatu perangkat mekanis yang digunakan untuk menaikkan
dan menurunkan beban secara vertikal. Alat /if¢ table digunakan dalam berbagai
aplikasi di berbagai industri, mulai dari manufaktur, logistik, hingga konstruksi.

Tujuan dari desain lift table ini adalah untuk mengembangkan sistem yang

andal, efesien, dan aman. Dalam perancangan lift tabel ini mempertimbangkan



beberapa faktor antara lain, kapasitas beban yang akan di butuhkan, ketinggian
angkat dari lift table tersebut. Dalam hal ini penyusun akan merancang alat /ift table
yang di operasikan secara mekanis untuk mempermudah pelaksanann oprasional
pada cv nusa penida untuk mengangkat dan memindahkan barang. Oleh karena itu,
hasil penelitian ini diharapkan dapat memberikan kontribusi terhadap

perkembangan industri dan lingkungan masyarakat.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan, ada beberapa rumusan
masalah yang akan dijawab dalam penelitian ini.yaitu
1. Bagaimana merancang alat /if table mengunakan actuator linear?
2. Apakah merancang alat /iff table ini dengan mengunakan actuator linear

bekerja dengan baik?

1.3 Batasan Masalah
Mengingat sangat luasnya permasalahan yang akan dibahas, maka penulis
membatasi permasalahannya, adalah sebagai berikut;
1. Bahwa secara perhitungan beban di yang terjadi dianggap sama karena
posisi atas dan bawah rangka sama.
1.4 Tujuan Penelitian
1. Dapat membuat rancangan [ift tabledengan mengunakan actuator linear.
2. Racang alat /ift table dengan mengunakan actuator linear ini dapat bekerja

dengan baik.



1.5 Manfaat Penelitian
1. Berkontribusi terhadap perkembangan industri dalam meningkatkan
efisiensi dan produktivitas
2. Meningkatkan keselamatan kerja .
3. Mengetahui cara perancangan dan pembuatan alat pemindah barang
dengan menggunakan sistem actuator linear.
4. Mengetahui bagaimana cara perancangan lift table.
1.6 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan dirancang untuk memberikan gambaran umum tentang

penelitian yang akan telah dilakukan. Sistematika penulisan sebagai berikut :
BAB 1 PENDAHULUAN

Berisi tentang latar belakang, rumusan masalah, batasan masalah , tujuan

penelitian , manfaat penelitian dan sistematika penelitian.
BAB Il KAJIAN PUSTAKA

Berisi tentang penjelasan dari dan gambaran secara umum mengenai lift table.
BAB IIl METODE PENELITIAN

Berisi tentang penjelasan metode yang akan digunakan seperti studi literatur,

studi lapangan , pengumpulan data data , waktu dan tempat pembuatan alat.
BAB IV HASIL PENELITIAN DAN PEMBAHASAN

Berisi tentang penjelasan hasil dari penelitian serta pembahasan dari hasil uji

alat yang telah dilakukan.
BAB V PENUTUP

Berisi tentang kesimpulan dan saran dari hasil penelitian alat.
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