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ABSTRAK

Kebutuhan dalam pembangunan rumah dan gedung untuk memindahkan
barang dengan cepat sangat dibutuhkan, terutama alat angkat dan angkut dalam
mengangkat atau memindahkan benda atau barang yang relatif berat vang tidak
mampu dilakukan oleh menusia. karena untuk meningkat efisiens: waktu dalam
pengerjaantya.

Dalam penelinan wm alat angkat dan angkut dengan Troli mult:
fungsiadalah alternatif untuk pengangkatan barang yvang lebth mudah dan
ekonomis. Tujuan dari pembuatan alat angkat dan angkut agar bisa
membandingkan kecepatan pemindahan barang apakah efisien dan efelktif wakt
vang dihasilkan dengan alat 11 dibandingkan dengan tenaga manusia, untuk
pemindahan beban vang berat. Penelitian 1m1 menggunakan metods eksperimen
schingga dapat mengetahui bagaimana perancangan alat angkat dan anghkut Troli
multi fungst.

Hasil penelitian didapat dengan pengangkutan dengan manual dan alat
beban bervaras: dengan jarak 10 meter Pada beban 30 Kg wakm pengangkatan
denganalatadalah 11,67 detik dan pengangkatandengan manual 1592 detik Pada
beban 75 Kg waktu pengangkatandenganalat adalah 11 88 detik dan pengangkatan
dengan manual 1846 detik Pada beban 100 Kg waktu pengangkatan
denganalatadalah 12 46 detik dan pengangkatandengan manual 21 33 denk.

Selanjutnya; dalam proses pengangkutan dengan jarak 10 meter, dilakukan 6 kali,
3 kali pengangkutan dengan manual dan 3 kali pengangkutan menggunakan alat
angkat dan angkut dengan beban bervanasi Pada pengangkutan manual dengan
beban 30 kg didapatkan wakm 1392 detik. pada beban 75 kg dengan
pengangkutan manual didapatkan waktm 1846 detik, dan pada beban 100 kg
dengan pengangkutan manual didapatkan waktu 21,33 detik
Pada pengangkutan menggunakan alat dengan beban 30 kg didapatkan waktu
11,67 detik. pada beban 73 kg dengan menggunakan alat didapatkan waktu 11 _8E
detik, dan pada beban 100 kg dengan menggunakan alat didapatkan waktu 12, 46
detik

Dari hasil pengujian alat, uvntuk pengangkatan dapat disimpulkan bahwa
semakin beratr beban vang diangkat maka semakin lama waktu yvang dibutuhkan
untuk mengangkat beban, pengujian pada saat pengangkutan beban, pengangkutan
manual dilakukan dengan 2 orang karena beban vang diangkat terlalu berat jadi
tidak memunglinkan pengangkutan dengan 1 orang, sedangkan pengangkutan
dengan alat hanya dengan 1 orang untuk mendorong alat dan tenaga vang
digunakan tidak cukup besar Maka dapat disimpulkan bahwa alat angkat dan
angkut vang dibuat lebih efektif dan efisien untuk menganokat beban yvang berat
karena tenaga vang dikeluarkan udak cukup besar dan pada saat menganglkut
beban waktu vang dibutuhkan lebih cepat.

Kata kunct - Jnovasitroli multi fungsiuntukaplikasi industyi
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ABSTRACT

The need for efficient movement af goods in the construction of houses and
buildings is crucial, especially regarding lifting and ransporting tools designed
for heavy items that hwmans cannot manage alone, thereby improving work
efficiency. This study presents a multifunctional trolley as an alternative lifiing
and transporting device that is both practical and economical. The objective is to
compare the speed of goods movement using this tool against manual labor,
Jocusing on the efficiency and effectiveniess of time for heavy load tramsportatian.
An  experimental method was emploved to analyze the design of the
mudtifunctional lifting and transporting tool

The results indicate that, for a distance af 10} meters with varying loads, the time
taken for manual lifting and transport differed significantly. For a load of 30 kg,
the time using the tool was 11.67 seconds, compared to 13.92 seconds manually.
For 73 kg, the tool took 11.88 seconds versus 18.46 seconds mepmally. For 100
kg, the times were 12.46 seconds with the taol and 21.33 seconds marnually.

In six trials over the same distance, three were conducted manually and three
using the lifting rool. Manual transport times were 13.92 seconds for 30 kg, 18.46
seconds for 73 kg, and 21.33 seconds for 100 kg. In contrast, the tool's transport
times were 11.67 seconds for 30 kg, 11,88 seconds for 75 kg, and 12.46 seconds
for 100 kg.

From these results, it is concluded that as the weight of the load increases, so
does the time required for lifting. Manual transport invelved twae people due to the
heavy loads, while the teol allowed a single operator with minimal effort. Thus, it
can be caoncluded that the developed lifting and transporting tool is more effective
and effictent for handling heavv loads, as it requires less physical exertion and
reduces transpartation time.

Keywords: Mulfifunctional trolley immovation for industrial application.
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BABI

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Dalam dunia industri, efistens: dan produktivitas merupakan faltor kritis yvang
menentukan keberhasilan suatu perusahaan Salah satu elemen vang sering kali
menjadi titik fokus untuk menmngkatkan efisienst adalah penggunaan alat bantu
transportasi barang, seperti troli Troli telah digunakan secara luas di berbaga
sektor industri. mulai dan manufaktur, logistik, hingga distribusi Namun, troli
tradisional biasanva memiliki fungsi tunggal, vang membatas: fleksibilitas dan

efisiensinya dalam operas: vang berbeda.

Melihat kebutuhan akan troli vang lebith multt fungsional dan efisien,
penelitian 1m bertujuan untuk merancang dan mengembangkan troli muln fungst
vang dapat digunakan dalam berbagai aplikas: industri sepertt industri makanan
dan minuman Troli i1 diharapkan dapat memenuvhi kebutuhan pengguna dengan
menyediakan fungsi yang lebih kompleks tanpa mengorbankan kepraktizan dan

kehandalan dalam penggunaan sehari-han.

Desain dan pengembangan troli multi fungsi i1im melibatkan beberapa
tantangan, termasuk pemilihan matenial vang kuat namun ringan, optimasi bentuk
dan ukuran untuk memaksimalkan kapasitas dan mobilitas, serta integrasi firor-

fitur tambahan vang memudahkan penggunaan dan pemuatan barang. Selain itu,



[

penting juga untuk mempertimbangkan aspek ergonomi dan keselamatan operator,

serta daya tahan dan biava produksi

Penelittan 1 diharapkan dapat memberikan Lkontribusi signifikan dalam
memngkatkan efisiens: operasional di berbagat sektor industri Dengan troli
multifungs: yvang dirancang dan dikembangkan secara optimal. perusahaan dapat
mengurang: biaya operasional, menmngkatkan produktivitas, dan memperbaiki
kualitas lavanan kepada pelanggan Selain tu, penelitian int juga dapat membuka
peluang untuk inovasi dan pengembangan produk terkait lainnya wang

memanfaatkan teknologi dan prinsip desain yvang sama.

1.2 PerumusanMasalah
Seberapa produktifkah troli multt fungsi untuk dapat difungsikan pada

industr sebagai pengangkat barang?

1.3 Batasan Masalah
1. Batasan masalah Fokus Produk: Penclitian akan terbatas pada perancangan
dan pengembangan trolt multifungsi vang dirancang khusus vntuk aplikas:
industri. Int mencakup studi tentang bagaimana troli tn1 dapat disesuatkan

unituk memenuhi kebutuhan spesifik berbagai sektor industri.

]

. Material dan Desain: Stud:i akan berfokus pada pemilthan matenial dan

desam mekams yvang optimal untuk trolt multifungs: Hal 1 termasuk
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evaluasi material wvang kuvuat namun ringan. serta desain  vyang

memaksimalkan kapasitas dan mobilitas.

3. Fitur Tambahan dan Ergonomi: Penelitian akan mempertimbangkan
integrasit fitur tambahan vang memmdahkan penggunaan dan pemuatan
barang. serta aspek ergonomu dan keselamatan operator. Imi mencakup
penilatan terhadap antarmuka pengguna dan posisi pengguna  saat

beroperasi.

4 Biayva Produks:i dan Daya Tahan: Studi akan mempertimbangkan biava
produks: dan daya tahan troli dua fungsi. Imi termasuk analisis biaya bahan

baku. proses produksi. dan estimasi umur pakai.

LM

Metodologi Penelitian: Penelitian akan menggunakan pendekatan
kuantitatif dan kualitatif, termasuk surver pasar, eksperimen laboratorium,

dan up coba lapangan untuk mengumpulkan dan menganalisis data.

1.4 Tujuan
Adapun tujuan darnn perancangan dan pengembangan troli dua
fungsi adalah:
1. Meningkatkan Efisienst Operasional: Trolt multifungsi dirancang untuk
meningkatkan efisiens: dalam proses pengangkutan barang di lingkungan

industry.

]

. Fleksibilitas: Troli multifungsi biasanva dirancang dengan kemampuan

untuk menyesuatkan dirt dengan berbagai jenis lmgkungan dan tugas



3. Keamanan dan Ergonomi: Desamn troli dua multifungs: harus
mempertimbangkan faktor keamanan dan ergonomi untuk mengurangi

ristko cedera pada pekerja dan kerusakan pada barang

4 Pemingkatan Produktivitas: Dengan mengurangt waktu vang dibutuhkan
untuk transportasi barang dan meningkatkan kapasitas pengangkutan
dalam satu perjalanan, troli multifungsi dapat membantu meningkatkan

produktivitas keseluruhan dalam lingkungan industri.

1.5 Manfaat

Adapun manfaat vang akan diperoleh dengan Inovasi Troli
multifungsiadalah:

1. Dapat memudahkan manusia dalam proses pemindahan barang

2. Menambah wawasan dan pengalaman penulis dalam perancangan dan

pengembangan trolt mult fungsi untuk aplikasi industri.

3. Menambah fasilitas workshop jurusan teknik mesin unrveritas tridinann

4. Menjad: bahan acuan untuk penelitian selanjutnya.
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