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ABSTRAK

Penelitian ini merupakan penelitian eksperimental yang bertujuan untuk membuat
rancang bangun sistem monitoring kondisi air akuarium dan pemberian pakan
otomatis berbasis Internet of Things (loT). Sistem monitoring kualitas air dan
pemberian pakan otomatis berbasis Internet of Things (loT) dirancang untuk
mengatasi masalah keterlambatan pemberian pakan dan kesulitan memantau
kualitas air pada akuarium. Sistem ini menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai
pengendali utama, NodeMCU ESP8266 untuk pengiriman data, serta sensor suhu,
pH, dan turbidity untuk memantau kondisi air. Informasi hasil pengukuran
ditampilkan pada LCD dan platform loT (Blynk), sehingga pengguna dapat
memantau kondisi akuarium secara real-time dari jarak jauh. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa sensor suhu pada air panas 46.19 °C, air keran 28.31 °C, dan
air es 9.06 °C. Untuk sensor turbidity, air keran senilai 746, air teh 668, dan air kopi
248. Sedangkan untuk sensor pH, air keran senilai 5.41, air the 6.06, dan air kopi
6.27. Sistem juga berhasil mengintegrasikan pemberian pakan otomatis
menggunakan motor servo dan relay. Dengan tingkat keberhasilan 98%, sistem ini
menawarkan solusi efektif untuk pemeliharaan akuarium. Namun, hambatan seperti
gangguan sinyal Wi-Fi dan kebutuhan kalibrasi berkala perlu diperhatikan untuk
pengembangan lebih lanjut.

Kata Kunci : Arduino Mega 2560, Internet of Things (loT), Monitoring Air
Akuarium, NodeMCU ESP8266, Pemberian Pakan Otomatis.
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ABSTRACT

This research is an experimental study aimed at designing and developing an
Internet of Things (loT)-based system for monitoring aquarium water conditions
and automating feeding. The Internet of Things (loT)-based water quality
monitoring and automatic feeding system is designed to address issues of delayed
feeding and difficulties in monitoring water quality in aquariums. This system
employs the Arduino Mega 2560 as the main controller, NodeMCU ESP8266 for
data transmission, and sensors for temperature, pH, and turbidity to monitor water
conditions. Measurement results are displayed on an LCD and the loT platform
(Blynk), enabling users to monitor the aquarium conditions in real-time remotely.
The test results indicate that the temperature sensor measured 46.19 °C for hot
water, 28.31 °C for tap water, and 9.06 °C for ice water. For the turbidity sensor,
tap water recorded a value of 746, tea water 668, and coffee water 248. Meanwhile,
for the pH sensor, tap water recorded a value of 5.41, tea water 6.06, and coffee
water 6.27. The system also successfully integrates automatic feeding using a servo
motor and relay. With a 98% success rate, the system offers an effective solution
for agquarium management. However, challenges such as Wi-Fi signal interference
and the need for regular sensor calibration should be addressed for further
development.

Keywords: Aquarium Water Monitoring, Arduino Mega 2560, Automatic
Feeding System, Internet of Things (1oT), NodeMCU ESP8266.
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BAB |

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perawatan yang baik untuk ikan hias meliputi beberapa aspek penting, yaitu
pemberian pakan yang tepat berupa pelet secara teratur dan dengan porsi yang
sesuai, pemeliharaan kualitas air yang baik, serta memastikan sirkulasi air berjalan
lancar. Kebersihan akuarium atau kolam juga menjadi faktor utama dalam
perawatan. Penjadwalan pemberian pakan yang tepat sangat krusial, karena ikan
membutuhkan jumlah makanan yang cukup untuk menjaga kesehatannya. Namun,
pemberian pakan yang berlebihan dapat merusak kualitas air. Kualitas air itu sendiri
memainkan peranan penting dalam keberhasilan budidaya ikan hias, karena sifat
fisik, kimia, dan biologis air mempengaruhi kesehatan ikan. Beberapa faktor seperti
suhu, kekeruhan, dan pH adalah elemen fisik dan kimia yang perlu diperhatikan.

Pemberian pakan yang tepat waktu dan pemantauan kondisi air di akuarium
menjadi masalah bagi banyak penggemar ikan hias. Banyak pemilik akuarium yang
sering lupa memberi pakan tepat waktu karena kesibukan mereka. Selain itu,
mereka juga kesulitan dalam memantau kondisi air di akuarium karena tidak
memiliki peralatan yang memadai untuk melakukan pemantauan. Hal ini
menyebabkan banyak ikan hias yang mati. Masalah serupa juga dihadapi oleh
pedagang ikan hias, di mana mereka kesulitan memonitor kualitas air di akuarium,
yang mengakibatkan kematian ikan hias dan kerugian bagi mereka.

Untuk mengatasi masalah yang dihadapi oleh penggemar dan pedagang



ikan hias, solusi yang dapat diterapkan adalah dengan merancang sebuah sistem
yang memudahkan mereka dalam memantau kondisi air akuarium dan memastikan
pemberian pakan tepat waktu. Oleh karena itu, penulis berencana untuk merancang
sistem monitoring kondisi air akuarium dan pemberian pakan otomatis berbasis
Internet of Things (loT). Sistem ini bertujuan untuk mengukur apakah kondisi air
akuarium sudah ideal serta mengontrol pemberian pakan secara otomatis. Selain
itu, sistem ini dapat memberikan informasi secara real-time yang dapat diakses
kapan saja dan di mana saja melalui aplikasi Blynk di handphone pengguna.

Berdasarkan uraian yang telah dijelaskan diatas, maka penulis tertarik untuk
membuat skripsi dengan judul “Rancangan Monitoring Kondisi Air Akuarium
dan Pemberian Pakan Otomatis Berbasis Internet of Things”.

1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan uraian latar belakang masalah di atas, maka perumusan
masalah yang menjadi fokus dalam penelitian ini adalah:
1. Bagaimana merancang sistem monitoring kondisi air akuarium berbasis
I0T?

2. Bagaimana merancang sistem pemberian pakan otomatis berbasis 10T?
1.3 Batasan Masalah

1. Menggunakan loT Platform pada Smartphone.
2. Menggunakan metode penelitian eksperimental yang bertujuan untuk
membuat rancang bangun sistem monitoring kondisi air akuarium dan

pemberian pakan otomatis berbasis Internet of Things (1oT).



1.4 Tujuan Penelitian

Berdasarkan fokus permasalahan yang telah dijelaskan, maka tujuan
penelitian ini, sebagai berikut:
Untuk merancang dan mengembangkan sistem monitoring kondisi air

akuarium dan pemberian pakan otomatis berbasis loT.
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