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ABSTRAK

Perancangan alat bantu untuk memposisikan roda truck dengan penarik
dongkrak ini adalah untuk membantu proses pekerjaan yang menggunakan alat
angkat dan angkut . Alat ini di rancang untuk meningkatkan efisiensi waktu dan
keamanan dalam proses pengerjaan dalam dunia perbengkelan, karena ukuran dan
beban sangat berat tidak memungkinkan sering terjadi masalah saat pengerjaan.
Untuk bahan yang di pilih adalah baja. Setelah dilakukan perhitungan rangka,
dongkrak, dan pengelasan, alat ini memiliki kekuatan untuk mengakat beban yang
telah di tentukan . Pengujian yang di lakukan pada alat bantu untuk memposisikan
roda truck dengan penarik dongkrak ini ialah pengangkatan dan pengangkutan
sesuai dengan berat beban yang di tentukan.

Kata kunci: Alat bantu, Efisiensi waktu dan keamanan, Alat angkat dan angkut,
Kekuatan.
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ABSTRACT

The design of an assisting tool to position truck wheels with a jack puller is
aimed at facilitating work processes that involve lifting and transporting equipment.
This tool is designed to enhance efficiency and safety in workshop operations, as
the heavy size and load often lead to complications during work. Steel is chosen as
the material for its construction. Following frame, jack, and welding calculations,
this tool demonstrates the strength required to lift the predetermined load. Testing
conducted on the assisting tool for positioning truck wheels with a jack puller
involves lifting and transporting loads according to specified weight.

Keywords: Assisting tool, Time and safety efficiency, Lifting and transporting
equipment, Strength.
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BAB |

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pesawat angkat dan angkut adalah suatu alat yang digunakan untuk
memindahkan, mengangkat muatan, baik bahan atau barang secara vertikal dan
horizontal dalam jarak yang ditentukan. Alat angkat dan angkut yang
dikonstruksi atau dibuat khusus untuk mengangkat, naik dan menurunkan
muatan meliputi antara lain forklift dan lift. Alat angkat dan angkut berperan
penting dalam mekanisme suatu pekerjaan dibidang konstruksi yang mampu
memindahkan barang dari satu tempat ketempat lain. Proses ini tidak dapat
dikerjakan oleh tenaga manusia melainkan teknologi permesinan yang
mengambil alih dalam proses pengerjaan ini. Pada umumnya resiko yang
sering dialami oleh pekerja yang menggunakan alat angkat dan angkut adalah
adanya sikap kerja yang tidak relevan dimana beban kebanyakan diangkut
langsung pada tubuh dengan cara dipikul pada bahu atau diletakkan
dipunggung. Selain itu beban yang diangkat terhitung melebihi batas dan
pembebanan tidak merata. Untuk mengurangi resiko yang kerap kali dialami
oleh pekerja terutama pekerja pada usaha micro kecil menengah (UMKM)
dimana keterbatasan biaya yang tidak memungkinkan untuk membeli alat berat
seperti forklift diperlukan adanya protektor atau fasilitas kerja lain yang
terjangkau dan dapat memberikan rasa nyaman bagi pekerja ketika

melakukan aktifitas.



1.2

1.3

Pada dunia perbengkelan, pelaksanan pengerjaan pelepasan roda truck dari
selongsong gardan sering terjadi kesulitan karena ukuran dan beban sangat
berat tidak memungkinkan sering terjadi masalah saat pengerjaan dan
memposisikan roda dengan baik. Oleh karena itu, untuk peneliti mencoba
membuat alat yang berjudul “ALAT BANTU UNTUK MEMPOSISIKAN
RODA TRUCK DENGAN PENARIK DONGKRAK” untuk membantu

pekerjaan di Workshop Maju Lestari.

Rumusan Masalah

Dari uraian yang dijelaskan pada latar belakang di atas maka akan dijumpai
permasalahan peneliti saat melakukan perancangan yaitu sebagai berikut:
1. Bagaimana merancang pembuatan alat bantu untuk memposisikan roda
truck dengan penarik dongkrak?

2. Berapa beban maksimal yang bisa diangkat?

Batasan Masalah

Dengan begitu luas permasalahan untuk dibahas, maka penulis membatasi

permasalahannya, yaitu:

1. Menganalisis beban maksimum yang bisa diangkat alat bantu untuk
memposisikan roda truck dengan penarik dongkrak.

2. Merakit bahan dan komponen alat bantu untuk memposisikan roda truck
dengan penarik dongkrak

3. Melakukan proses percobaan alat dengan mobil yang sudah terangkat oleh

dongkrak atau stager



1.4

1.5

Tujuan

Adapun tujuan dalam rancang alat bantu untuk memposisikan roda truck
dengan penarik dongkrak adalah untuk menghasilkan alat bekerja dengan baik

dan dapat menunjang aktivitas sebagai alat wokshop maju lestari.

Manfaat

Adapun manfaat alat bantu untuk memposisikan roda truck dengan penarik
dongkrak ini adalah:
1. Dapat mengangkat roda mobil tanpa bantuan orang lain.
2.  Mempermudah memposisikan roda truck dengan baik.
3. Mempersingkat waktu service pada mobil.

4. Mempermudah proses pelepasan dan pemasangan roda.
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PENARIK DONGKRAK
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benar maka saya bersedia menerima sanki yang berlaku dari pihak prodi dan

institusi Universitas Tridinanti Palembang.
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Demikian pengembangan ilmu pengetahuan untuk memberikan kepada
pihak Universitas Tridinanti hak bebas royalty nonekslusif (non exclusive royalty
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tekanan dari pihak manapun.
Pa_!embang, 25 Aptil 2025

Yang Membuat Pernyataan

,,,,,,,

NIM . 1902220160




{"type":"Imported Other","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Imported Form","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Imported Other","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Imported Form","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Imported Other","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Imported Other","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Imported Other","isBackSide":false,"languages":["en-us"],"usedOnDeviceOCR":false}



